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Einleitung

Abschnitt 1 — Einleitung

Vielen Dank fiur den Kauf eines iLD Reglers. Bitte lesen Sie dieses Handbuch
aufmerksam, bevor Sie das Gerét in Betrieb nehmen. Beachten Sie insbesondere alle
Sicherheitshinweise. Bei korrekter Einstellung und Einsatz entsprechend der Hinweise
und Anleitungen in diesem Handbuch wird |hr iLD-Regler viele Jahre prazise und
zuverlassig arbeiten.

Bei Fragen zur Lieferung wenden Sie sich bitte an die Kundendienstabteilung.

Bitte kontrollieren Sie beim Empfang der Sendung Transportkarton und Geréte auf
offensichtliche Beschadigungen und melden Sie diese ggf. direkt an den Spediteur.

Die aktuellsten Versionen der Konfigurations-Software sowie der ActiveX-Controls
finden Sie auf den in dieser Anleitung angegebenen Websites.

1.1 Warnzeichen

Informationen, die fur die Sicherheit oder den fehlerfreien Betrieb des Instruments von
besonderer Bedeutung sind, werden durch folgende Symbole gekennzeichnet:

A WARNUNG: Weist auf die Gefahr eines elektrischen Schlages hin.
c VORSICHT: Weist auf Punkte hin, die sich auf die Funktionsfahigkeit des

Instrumentes auswirkt. Bitte beachten Sie die entsprechenden Hinweise in der
Anleitung.

1.2 Sicherheitshinweise

Dieses Gerat ist mit dem internationalen Warnsymbol A beschriftet. Lesen
Sie unbedingt diese Anleitung, bevor Sie das Geréat installieren oder ander-
weitig in Betrieb nehmen. Diese Anleitung enthalt wichtige Informationen zu
Sicherheit und EMV.

Dieses Instrument ist entsprechend Klasse Il der EN 61010 (115/230 V AC) geschiitzt.
Die Installation darf nur durch hierfir qualifiziertes Personal erfolgen. Um einen sicheren
Betrieb zu gewahrleisten, missen die folgenden Anweisungen beachtet werden.

Das Instrument verfugt tiber keinen eigenen Netzschalter und nimmt sofort den Betrieb
auf, nachdem die Netzspannung anliegt. Daher ist in der Verdrahtung ein Trennschalter
vorzusehen, der mit der entsprechenden Funktionsangabe beschriftet ist und in der
Né&he des Gerétes in Reichweite des Bedieners installiert ist. Der Trennschalter muf3 die
Anforderungen nach IEC 947-1 und IEC 947-3 erfullen. Der Schalter darf nicht als
Schnurschalter ausgefuhrt sein.
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Einleitung

Denken Sie auch daran, daf’ je nach Installation Spannung auch Uber die externe
Verdrahtung (etwa der Alarmkontakte) herangefiihrt werden kann.

Weiterhin ist eine geeignete Schutzvorrichtung vorzusehen, um bei Geratefehlern die
Aufnahme eines zu hohen Stromes zu verhindern.

ANMERKUNGEN

¢ Die auf dem Typenschild oben am Gehduse angegebene Betriebs-
spannung darf nicht Uberschritten werden.

¢ Trennen Sie das Instrument immer von der Spannungsversorgung, bevor
Sie Anderungen an der Netz- oder Signalverdrahtung vornehmen.

¢« Aus Sicherheitsgrinden sollte das Instrument nicht auBerhalb des
Gehauses betrieben werden.

¢ Betreiben Sie das Instrument nicht in brennbaren oder explosiven
Umgebungen.

¢ Setzen Sie das Instrument nicht Regen oder Feuchtigkeit aus.

¢ Achten Sie bei der Auswahl des Installationsorts darauf, daf eine
ausreichende Luftung vorhanden ist, um sicherzustellen, daR die
zulassige Betriebstemperatur nicht Giberschritten wird.

¢ Verwenden Sie fur die Verdrahtung des Instruments ausschlieBlich
geeignete Kabelarten und -starken. Achten Sie darauf, dal3 keine uniso-
lierten Leitungsenden freiliegen, um die Gefahr eines elektrischen
Schlages oder von Kurzschliissen zu minimieren.

Hinweise zum EMV-Schutz

Bitte beachten Sie alle Hinweise zum EMV-Schutz, die im Abschnitt Verdrahtung
aufgefiihrt sind. Weiterhin kdnnen zum Erhalt des vollen EMV-Schutzes einige weitere
MaRnahmen erforderlich sein:

¢ Verwenden Sie immer abgeschirmte Kabel.

e Fuhren Sie die Eingangsleitungen durch Ferritfilter, die so nahe wie mdglich an den
Eingangsklemmen installiert sein sollten.
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Installation und Verdrahtung

Abschnitt 2 — Installation und Verdrahtung

Dieser Abschnitt beschreibt die Installation und Verdrahtung der iLD Grossanzeige. Alle
Modelle sind mit Schraubklemmblécken fur die Signal-, Netz- und Ausgangsverdrahtung
ausgestattet. Die Kabel werden durch Kabeldurchfiihrungen in der hinteren Gehause-
abdeckung herangefiihrt. Die Gerate eignen sich fur den Tafeleinbau, kénnen mit den
beiliegenden Montagewinkeln jedoch auch an einer beliebigen Flache installiert werden.

2.1 Installation

Wahlen Sie einen Installationsort, der frei von folgenden Umgebungseinfliissen ist:

e Feuchtigkeit

e Mechanische Schwingungen

e Andere Umgebungstemperaturen als 0 bis 40°C
e Korrosive Gase

e Staub oder Ruf3

e Elektrische Stérsignale

& g «* / Gerateabdeckung

Tafelausschnitt \

/ 6 Montageschrauben
M

o« / Montagewinkel

©

\

2 Unterlegscheiben

2 Réandelschrauben

Frontrahmen Anmerkung:

Beim Tafeleinbau des Gerétes ist nur
die Gehausefront IP65 geschiitzt.
Beim Einbau mit Montagewinkeln
und geeigneten Dichtmitteln ist das
gesamte Geréat IP65 geschutzt.

Dichtung

Rickansicht

Bereich fur Kabeldurchfuihrungen:
Maximaler Durchmesser der
Kabeldurchfuhrungen: 31,8 mm
Die Kabel dirfen maximal 12,7 mm
in das Gehé&use hineinragen.

Abbildung 2-1. Explosionszeichnung
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Installation und Verdrahtung

279,4 +0,5 374,65 +0,5
R 4,8 +0,0 R 4,8 +0,0
-4,8 -4,8

Tafelstarke: max. 6,4 mm, min. 0,8 mm

312,7 4115
298 394
1 1
2 2
QCBEEE ﬂ OCBEBEBE
F o bl Bl 5 F o o Gl Bnle G b
FRRE elele[®
277* T 374,7* ‘ —~——— 50,8
*Position der Montagebohrungen Einbau mit
iLD24 iLD26 Montagewinkeln

Abbildung 2-2. Abmessungen
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Installation und Verdrahtung

Bitte beachten Sie, dal’ die Gerate nicht zu dicht zueinander und mit ausreichendem
Platz hinter der Schalttafel bzw. zwischen den Montagewinkeln angeordnet werden
sollten, um eine einfache Verdrahtung sowie den Zugang zu den einzelnen Geraten zu
ermdglichen.

2.1.1 Schalttafeleinbau
Beim Tafeleinbau des Gerates ist nur die Gehausefront IP65 geschiitzt.

1. Erstellen Sie einen Tafelausschnitt wie in der Abbildung gezeigt.

2. Losen Sie die sechs Montageschrauben an der Geréteriickseite und ziehen Sie die
Gerateabdeckung nach hinten ab.

3. Schieben Sie das Gerét von vorne in die Schalttafel ein, so daf’ die Dichtung plan
gegen die Tafel anliegt.

4. Fuhren Sie alle zur Verdrahtung erforderlichen Kabel durch die Kabeldurch-
fuhrungen in der Gerateabdeckung und nehmen Sie die Verdrahtung vor wie in
Abschnitt 2.2 beschrieben.

5. Schieben Sie die Gerateabdeckung wieder von der Rickseite auf den Frontrahmen
auf und fixieren Sie das Gerat mit den Montageschrauben.

2.1.2 Montage mit Montagewinkeln

Beim Einbau mit Montagewinkeln und geeigneten Dichtmitteln ist das gesamte Gerat
IP65 geschutzt.

1. Losen Sie die sechs Montageschrauben an der Geréatertickseite und ziehen Sie die
Gerateabdeckung nach hinten ab.

2. Fuhren Sie alle zur Verdrahtung erforderlichen Kabel durch die Kabeldurch-
fuhrungen in der Gerateabdeckung und nehmen Sie die Verdrahtung vor wie in
Abschnitt 2.2 beschrieben.

3. Schieben Sie die Gerateabdeckung wieder so auf den Frontrahmen auf, da® die
Dichtung plan anliegt, und schlieRen Sie das Gerat mit den Montageschrauben.

4. Erstellen Sie die Bohrungen fiir die Montagewinkel wie in der Abbildung gezeigt
und befestigen Sie die Winkel.

5. Fuhren Sie die zwei seitlichen Réndelschrauben durch die Montagewinkel und die
Unterlegscheiben. Setzen Sie das Gerét in die Montagewinkel ein und fixieren Sie
es mit den Réandelschrauben.

6. Uberprufen Sie, ob die Anzeige nun gut abgelesen werden kann oder ob das
Gehéause noch gedreht werden muf3. Lésen Sie hierzu die Réandelschrauben leicht
und drehen Sie das Gehause entsprechend. Fixieren Sie die neue Position.

iLD - Regler 11



Installation und Verdrahtung

2.2 Verdrahtung

Die Verdrahtung erfolgt Uber Klemmenblécke an der Geréteriickseite. Die folgenden
Abbildungen zeigen die Lage der Klemmenblécke und deren Funktion.

AC Power DC Power

TB1 TB2 TB3

o
Q
[LNO] —

TB4 B5 TB6 TB7TB8 Tl
23

. oa =
1 123|456((123 12[34[56|78
sy JC s

135
246

Abbildung 2-3. Lage der Klemmenblécke an der Geréteriickseite

Die Ausgangsklemmen sind entsprechend der bestellten Ausgangskonfiguration belegt.

TB1 TB4 TB9 TB7 TB8
Netzspannung Schnittstelle RTD/Proze Thermoelement
POWER COMM INPUT
Z T
E | x -~
30E Elslx Holalelolelela
1 2 3 1 2 3 + -
TB5 Widerstandsthermometer
Ausgang 1  Ausgang 2 INPUT
z
OUTPUT 1 OUTPUT 2 - N|m|v|m|®|r\|w
SEIEIREIEIE Ll 1 lwoom
1 2 3 4 5 6 500/1000 Ohm
Relais Relais 3 K
OUTPUT 1 SUTPUT 2 ProzeR — Strom mit Sensorspeisung
INPUT INPUT
olo olo ES —
z|lz|o z|lz]o < L
: Hololelalolole] Elalolelalel ]s
Halbleiter-
relais |_||| _'@ L—aI'SJ
=+ >t Interne
OUTPUT 1 i >
Externe Speisung Speisung Jumper
o
=z O
ProzeR — Spannung mit Sensorspeisung
Impuls
INPUT INPUT
OUTPUT 1 = =
nE Aelolelalelole] Elalolalalel ]s
o 24 L N
1V oder 10V gl 2
Analog \‘ 100 mv 8| = —
OUTPUT 1 Masse
x 4
2
||k

Abbildung 2-4. Klemmenbelegung
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Installation und Verdrahtung

2.2.1 TB1: Netzverdrahtung

ACHTUNG: Legen Sie die Netzspannung erst an, nachdem Sie die
gesamte Verdrahtung abgeschlossen haben.

TB1
POWER
N|®

T
n—0 o

®

Versorgungsspannung
100-240 V AC

Fir die Spannungsversorgung
nur Kupferleitungen verwenden.

Abbildung 2-5. Anschlu3 der Spannungsversorgung

Schliel3en Sie die Spannungsversorgung an wie in der Abbildung gezeigt.

2.2.2 TB7,TB8,TB9: Eingangsverdrahtung

Thermoelemente

Die Abbildung zeigt den Anschluf3 eines Thermoelements an die Klemmen TB7 und
TB8. Dabei ist TB8 die Minusleitung (rote Isolierung).

Bei der Konfiguration des Gerates (s. Abschnitt 4) ist als Eingangsart (2=

sowie der Thermoelement-Typ einzustellen.

TB7 TB8

+
|

Abbildung 2-6. Anschlu3 von Thermoelementen
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Installation und Verdrahtung

Widerstandsthermometer
Die Abbildungen zeigen den Anschlul? eines Pt100-Widerstandsthermometers
und den Anschluf3 eines Pt 500 oder Pt1000.

Bei der Konfiguration des Gerates (s. Abschnitt 4) ist als Eingangsart
sowie der Widerstand einzustellen.

Ein Leitungsbruch oder offener Eingang wird je nach Typ als (&N (Pt100) oder EHEHN
(Pt500 und Pt1000) angezeigt.

Bei Bedarf kann auch ein Alarm zur Meldung eines offenen MeRkreises eingerichtet
werden wie bei der Alarmkonfiguration beschrieben.

TB9 TB9
INPUT INPUT
< o
bl B BSCHN ol Mo o Ml S ||| |w]o|~] o

Widerstandsthermometer:

(100 Ohm) 4-Drahtanschiul Widerstandsthermometer:

(500/1000 Ohm) 4-Drahtanschluf

Widerstandsthermometer: | Widerstandsthermometer:
(100 Ohm) 3-Drahtanschlu (500/1000 Ohm) 3-Drahtanschluf}

I

Widerstandsthermometer: T

R

(100 Ohm) 2-Drahtanschius 1 (30011000 Ghm) 2 orahtanschios
L
Abbildung 2-7. Abbildung 2-8.
Anschlul3 eines Pt100 Anschlul3 eines Pt 500 oder Pt1000

Ein 2-DrahtanschluB ist die einfachste Methode, hat jedoch den Nachteil, da keine
Kompensation der Leitungstemperatur erfolgt und dal haufig eine Kalibrierung
erforderlich ist, um den Leitungswiderstand zu berlcksichtigen.

Der 3-Drahtanschlul? eignet sich ideal fir Applikationen, in denen der Widerstand der
drei Leitungen gleich ist, wahrend dieser Widerstand beim 4-Drahtanschlu? auch
unterschiedlich sein kann, ohne daR3 dies Auswirkungen auf die Messung hat.
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Installation und Verdrahtung

Prozef3signale — Strom

Die Abbildungen zeigen den Anschlul’ von 0-20 mA-Signalen mit externer Speisung
und den Anschluf3 bei interner Speisung.

Bei der Konfiguration des Gerétes (s. Abschnitt 4) ist als Eingangsart (Rl
einzustellen.

TB9 TB9
INPUT INPUT

1(-)

2
3
4
5
6
7
8

[l [16)

| ] !

1
—Jp | Externe Speisung Interne Speisung Jumper
| | 0-20 mA 0.20 mA <+

Abbildung 2-9. Abbildung 2-10.
Anschlul3 von 0-20 mA-Signalen, Anschlul3 von 0-20 mA-Signalen,
externe Speisung interne Speisung
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Installation und Verdrahtung

ProzeRRsignale - Spannungen

Die Abbildungen zeigen den Anschlul von Spannungssignalen ohne Sensorspeisung
und den Anschluf3 mit Sensorspeisung.

Bei der Konfiguration des Gerates (s. Abschnitt 4) ist als Eingangsart (Sl
einzustellen.

TB9 TB9
INPUT INPUT
T z
ol Y el S E R KA D ) N[t |w]|o|~[o

t —t —t
100 mV I—| |
1V oder 10 V 1
—— 100mv _‘ I R
1V oder 10 V
Abbildung 2-11. Abbildung 2-12.
Anschlul3 von Spannungssignalen, Anschlul3 von Spannungssignalen,
ohne Sensorspeisung mit Sensorspeisung

RL ist ein Spannungsteiler zur Anpassung der Sensorspeisung von 24V an den
eingestellten Eingangsbereich. Wenn das Potentiometer einen Wert von 10 kOhm hat,
muf3 der Widerstand RL fur einen Eingangsbereich von 10 V mindestens 14 kOhm
betragen.
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Installation und Verdrahtung

2.2.3 TB5: Ausgangsverdrahtung (Optionen -23, -33, -43 und -53)

Die Ausgénge sind entsprechend der bestellten Ausgangsarten (mechanisches Relais,
Halbleiterrelais oder Logikausgang) installiert.

Die Verdrahtung der verschiedenen Ausgangsarten ist in den folgenden Abbildungen
gezeigt. Dabei steht NC fiir den Offner, NO fiir den SchlieBer und C fur den
Mittelkontakt. Beim Analogausgang (stetiger oder Logik-Ausgang) ist die Plusleitung mit
NO und die Masseleitung mit C beschriftet.

TB5

OUTPUT 1 OUTPUT 2

ol ol
Z|lz|o|Zz|Z2]| 0O

ARAIAIA
[ |

J A
N - Eeme Halb- LE— L

leiter Relais

relais Sicherung 1 3A(T)
L f } Externe | N
Last
0,5A(T) Sicherung 2

Abbildung 2-13. Halbleiterrelais / Relais — Option 23

TBS

OUTPUT 1 OUTPUT 2
ol o [l Ne]

Z|lZz|]0|1Z2|1Z2]|0
AlAIAIAIAIA
AlAIAIAIAIA
N S J LE— L

Relai Relai
s elals Sicherung1 ~ 3A(T)

L — Externe | N
— Last
3A (M Sicherung 1

Abbildung 2-14. Relais / Relais — Option 33
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TBS

OUTPUT 1 OUTPUT 2

@@ﬁ@@%

Impuls Masse
Impuls Relais
P Sicherung 1
Externe

Last

Fur die Spannungsversorgung
nur Kupferleitungen verwenden.

L

3A(T)

— N

Abbildung 2-15. Implus / Relais — Option 43

TB5

OUTPUT 1 OUTPUT 2

O (o} e}
Z|lo|lz|Z2|0O

AR
e

mA V  Masse
Analo Relais L
9 Sicherung 1 3A(M
Externe — N

Last

Fur die Spannungsversorgung
nur Kupferleitungen verwenden.

Abbildung 2-16. Analog / Relais — Option 53
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2.2.4 TB4: Verdrahtung der Schnittstellen-Option

Die Schnittstelle ist per Software auf RS232 und RS485 einstellbar wie in Abschnitt 4
beschrieben. Verdrahten Sie die Schnittstellen-Klemmen entsprechend der beab-
sichtigten Einstellung.

Ausfiuhrliche Informationen zur Schnittstellen-Option entnehmen Sie bitte dem iLD-
Kommunikationshandbuch.

TB4 TB4

RS232/485 RS232/485
= z
E|&| & i

AR
L]

Masse Rx Tx

>
+Tx/Rx E Rx
:_>| Tx

.—.
-Tx/Rx

RS232 RS485
Abbildung 2-17. Abbildung 2-18.
Verdrahtung bei Betrieb als Verdrahtung bei Betrieb als
RS232-Schnittstelle RS485-Schnittstelle

2.2.5 Ethernet-Anschlul

Ausfiihrliche Informationen zum Ethernet-Anschlu? entnehmen Sie bitte dem iLD-
Ethernet-Handbuch.

2.2.6 TB9: Verdrahtung der Sensorspeisung

In der Standardausfuhrung ist das Gerat mit einer Speisung fur einen externen Sensor
ausgestattet. Bitte beachten Sie, daf} diese nicht verfugbar ist, wenn das Gerét mit der
einer serieller Schnittstelle ausgestattet ist (Optionen -C24 oder -C4El).

TB9
INPUT

N[ |O]O|N]|] O

AT

24V DC

fI[16)

Abbildung 2-19. Klemmen zur Sensorspeisung

iLD - Regler 19



20

iLD - Regler
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Abschnitt 3 — Bedienung

3.1 Anzeigen und Tastenfunktionen

Abbildung 3-1. Frontansicht der iLD-Regler

Symbol Funktion

1/2 Anzeige flr Sollwert oder Alarm 1 bzw. 2

°C/°F  Anzeige °C bzw. °F
PV Istwert-Anzeige PV
SV Sollwert-Anzeige SV

Im Normalbetrieb haben die Tasten an der Frontplatte folgende
Funktionen (die Funktionen der Tasten bei der Parameter-
einstellung werden in Abschnitt 4 gesondert beschrieben):

Taste Funktion

() Men( - Diese Taste ruft das Menii zur Sollwert-
einstellung und das Konfigurationsmeni auf.

o Maximum-Wert - Betédtigen Sie diese Taste, um das
Maximum anzuzeigen. Bei erneuter Betatigung der
Taste kehrt die Anzeige zur normalen Betriebs-
anzeige zurlck.

o Minimum-Wert - Betatigen Sie diese Taste, um das
Minimum anzuzeigen. Bei erneuter Betatigung der
Taste kehrt die Anzeige zur normalen Betriebs-
anzeige zurlck.

(] Enter - Riicksetzen des blinkenden Maximum-
/Minimum-Werts, bei zweimaliger Betatigung Aufruf
des Standby-Betriebs.

iLD - Regler
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3.2 Betriebsarten und Wechsel zwischen den Betriebsarten

Das Instrument verfligt Uber zwei Betriebsarten, den Normalbetrieb, in dem die
MeRwerte angezeigt werden, und die Parametereinstellung, in der die Betriebs-
parameter des Instruments eingestellt werden.

Normalbetrieb MeniTaste @) Parametereinstellung
» Anzeige der MeRwerte — | «SP1 Sollwertmenii
* Bedienfunktionen « SP2  Sollwertmenii
» Handbetrieb <

Zurick nach | © CNFG Konfigurationsment

 Standby-Modus Anzeige von
» Reset des Instruments RLIN]

*  Bitte beachten Sie, daf? das Instrument nach Anliegen der Netzspannung
automatisch den Normalbetrieb aufnimmt. Dabei wird zunéchst die
Firmware-Revisionsnummer angezeigt, anschlielend erscheint die
Anzeige (Reset). Danach schaltet das Gerat auf die Anzeige der
MeRwerte um.

¢ Nach der Einstellung von Parametern fuhrt das Instrument vor der
Ruckkehr zum Normalbetrieb ebenfalls einen Reset aus, dies gilt jedoch
nicht fir Alarmeinstellungen.

¢ Bei der ersten Inbetriebnahme des Instruments missen die Betriebs-
parameter entsprechend der Applikation konfiguriert werden wie in
Abschnitt 4 beschrieben.

3.3 Bedienfunktionen im Normalbetrieb

3.3.1 Anzeige des Maximums

Um das Maximum des Istwerts anzuzeigen, das seit dem letzten Reset gemessen
wurde, betatigen Sie die Taste @. Es erscheint kurz die Anzeige [E=&0Y, dann wird der
Wert blinkend angezeigt. Betdtigen Sie die Taste erneut, um zur normalen
Betriebsanzeige zurtickzukehren.

Um das Maximum zuriickzusetzen, betatigen Sie die Taste @, wahrend der Wert
blinkend angezeigt wird.

3.3.2 Anzeige des Minimums

Um das Minimum des Istwerts anzuzeigen, das seit dem letzten Reset gemessen
wurde, betatigen Sie die Taste €. Es erscheint kurz die Anzeige MIEIE], dann wird der
Wert blinkend angezeigt. Betétigen Sie die Taste erneut, um zur normalen
Betriebsanzeige zurtickzukehren.
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Um das Minimum zuriickzusetzen, betdtigen Sie die Taste @, wahrend der Wert
blinkend angezeigt wird.

3.3.3 Quittierung von Alarmen

Um einen Alarm zu quittieren, halten Sie zuerst die Taste @ fiir 1 Sekunde gedriickt
und betatigen danach erneut kurz die Taste &@.

3.3.4 Umschalten zwischen Regel- und Handbetrieb

Um zwischen Regel- und Handbetrieb umzuschalten, betatigen Sie die Taste @ und
anschlieBend @. Wenn der Regler im Handbetrieb arbeitet, wird als erste Stelle im
Display [i] angezeigt. Der Ausgangswert kann nun mit den Tasten @ und € eingestellt
werden. Um den Handbetrieb wieder zu verlassen, betatigen Sie erneut die Taste &
und anschlieRend @.

3.3.5 Instrument auf Standby setzen

Betatigen Sie die Taste @ zweimal hintereinander, um das Instrument auf Standby zu
setzen. Die Anzeige EfEEE wird blinkend angezeigt. Um den Standby-Status zu
verlassen, betatigen Sie die Taste @ erneut. Das Instrument kehrt zum Normalbetrieb
zuruck.

3.3.6 Reset des Instruments

Betatigen Sie die Taste @ einmal, um die Parametereinstellung aufzurufen. (Das Soll-
wertmenti Tl wird angezeigt). Betatigen Sie die Taste €@ zweimal hintereinander. Der
Reset wird nun ausgefiihrt. Zunachst wird die Firmware-Revisionsnummer angezeigt,
anschlieRend erscheint die Anzeige [l (Reset). Danach schaltet das Gerat auf die
Anzeige der Me3werte zuriick.

3.4 Eingabe des PalBworts

Die Bedienung des Reglers kann in zwei Ebenen vor unbefugten oder versehentlichen
Anderungen geschiitzt sein. Je nach Konfiguration (s. Abschnitt 4) mu? das PaRwort
eingegeben werden, bevor die Parametereinstellung aufgerufen werden kann, oder es
ist lediglich die Konfiguration geschitzt, wahrend die Sollwerte ohne Eingabe des
PaRworts geé&ndert werden kénnen. Beim Zugriff auf einen geschitzten Bereich zeigt
das Instrument die Anzeige I an. Geben Sie das PaRwort wie folgt ein:

Taste Funktion

© Ruft die PaBwort-Eingabe auf. Die ganz linke Stelle des Displays blinkt nun.
(4] Stellen Sie mit der Taste @ die erste Ziffer des PaBworts ein.
(v} Betdtigen Sie die Taste @), um zur néchsten Stelle zu gelangen.
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Wiederholen Sie die beiden vorhergehenden Schritte, bis Sie alle Ziffern des
PaBworts eingegegeben haben.

(<) Betdtigen Sie die Taste @, um das PaBwort an das Instrument zu Gbergeben.

Wenn das richtige PaRBwort eingegeben wurde, erscheint nun das Sollwertment bzw.
das Konfigurationsmenu, anderenfalls kehrt das Instrument nach Anzeige der Fehler-
meldung [HEl zur normalen Betriebsanzeige zuriick.

3.5 Einstellung der Sollwerte

Um die Sollwerte einzustellen, rufen Sie in der Parametereinstellung das Menu fur den
gewinschten Sollwert Elgll oder Efala auf und stellen Sie diesen ein. Falls der
PaRwortschutz aktiviert ist, geben Sie zuvor das PaRwort ein wie in Abschnitt 3.4
beschrieben.

Taste Funktion

() Betdtigen Sie die Taste einmal, um die Parametereinstellung aufzurufen.
Das erste Menii ist die Einstellung des Sollwerts Elal.

Wenn Sie nur den zweiten Sollwert Elala einstellen méchten, ohne den ersten
Sollwert zu &ndern, betatigen Sie die Taste @ erneut.

() Betdtigen Sie die Taste einmal, um die Einstellung des Sollwerts aufzurufen.
Die letzte Stelle des Sollwerts blinkt nun.

0/0 Stellen Sie den Sollwert mit den Tasten @ und @ auf den gewiinschten Wert
ein.
Wenn Sie die Taste @ oder @ fir mehr als 3 Sekunden gedriickt halten, &ndert
sich der Wert mit gréBerer Geschwindigkeit.

Um die Einstellung an dieser Stelle ohne Anderung des Sollwerts zu verlassen,
betatigen Sie die Taste @.

() Wird der gewiinschte Wert angezeigt, betatigen Sie die Taste @. Es erscheint
kurz die Meldung EXSE], anschlieBend wird das néchste Meni der

Parametereinstellung angezeigt.

=]

() Betdtigen Sie die Taste @ solange bis die Anzeige [N erscheint. Das
Instrument verldsst nun die Parametereinstellung und kehrt zum Normal-
betrieb zuriick.
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Abschnitt 4 - Konfiguration

Dieser Abschnitt beschreibt die einzelnen Funktionen des Instruments zusammen mit
den jeweiligen Eingabebereichen. Dabei werden die Parameter in der Reihenfolge
aufgefiihrt, wie sie im Konfigurationsmenu des Gerates angezeigt werden. Auch die
Untermenis sind der Reihenfolge nach angeordnet. Die folgende Tabelle zeigt eine
Ubersicht tiber die Meniistruktur und die verschiedenen Einstellméglichkeiten.

Parameter im Konfigurationsment £ F

+2 B
3 -

2R - [392.2 [392.3 ][3924 |[385.2 |[365.3 |[3854 |

Aufnehmertyp—| W00 ”5 ” 1000

A - [0-0.¢ [o- e )[o- e ][0 Eﬂl

.+ CGKI - CEITH D

® |ABSO ||_dEN |
®|Lt '_, ||l"ll |
® ||J:, |=|l AL=3 ”N',C, |

@ |ACEN |_[ABoN |[BELD |[H Lo |[bANG |
® [APON]_{d56L [ ENBL |

©ALRL |-[____ |

@ |ALRH |_[____ |

* Wenn der Regler mit einem Analogausgang ausgestattet ist, steht Ausgang 1 nicht fir die
Alarmausgabe zur Verfiigung. Das Ment fiir [Ell wird deshalb nicht angezeigt.
Es wird nur das Menii ¥ fur den Analogausgang angezeigt.
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4.5* m oo RENGL nur bei Reglern mit Analogausgang
@ [CURR |[N0LE |

@Rdt | [ |[BuE ] [.__. |

oRge |-[-... |[ouee | [-___ |
46 LS o JobL JEbL

® [ABST |[_gEN |

@ [LECH [[UN & |
@ [CeLL |_[No.  [[Ne. |
@ [ACEN |_|ABoN ||6ELD ||H Lo |[bAND |

o°L0
H-20 M. ENBL nur bei Reglern mit Analogausgang

* Nur wenn der Regler mit einem Analogausgang ausgestattet ist, wird das Menu [EIE zur
Einstellung des Analogausgangs angezeigt. Wenn aktiviert gewahlt wird, erfolgen in diesem
Menu alle Einstellungen, um den Analogausgang als Schreiberausgang einzusetzen. Wenn
deaktiviert gewahlt wird, erfolgt die Einstellung des Analogausgangs auf 4-20mA-Regeltatigkeit
spater im Menupunkt El= des Menii IEE.

* Wenn fir Ausgang 1 eine Alarmausgabe oder (sofern installiert) fur den Analogausgang die
Einstellung als Schreiberausgang aktiviert wird, wird das Menu m zunachst automatisch
auf [EEIEM gesetzt und die Regelparameter sind gesperrt.

Wenn Sie fir Ausgang 1 eine Regeltatigkeit einstellen wollen, muf3 zuvor die Alarmausgabe
oder (sofern installiert) der Analogausgang deaktiviert werden.

26 iLD - Regler



Konfiguration

CREL |D:’J.GF | |P id | nur bei Reglern ohne Analogausgang
ZIE - [gRCE | [RNRS |
Alto MRJSEL RENGL |
ANt | PRdSEL RFENGL |

nur wenn i = [N
nur wenn [T = EE=A
nur wenn [T = EE=A
nur wenn m = M

nur wenn Relais- oder Logikausgang

nur wenn [IETEH = WEEE

Altc MEJSHL RBENBL |
PRaoP W nur wenn (SN = EETEN

nur wenn Relais- oder Logikausgang

nur wenn (TN - WINIEE

T

Q
o
o

* Regelausgang 2 verfigt im wesentlichen Uber die gleiche Parameterausstattung wie der
Regelausgang 1. Dabei werden einige Parameter (wie z. B. die Vorhalte- oder Nachstellzeit zur
PID-Regelung) aus der Einstellung fir den Regelausgang 1 Ubernommen und kénnen hier nicht
separat eingestellt werden.

* Wenn die Rampenfunktion verwendet wird, mussen zuvor die Alarme abgeschaltet werden.
Nehmen Sie keine Anderungen an der Einstellung vor, wéhrend ein Rampen- oder
Haltesegment ausgefiihrt wird. Wenn Anderungen erforderlich sind, schalten Sie die
Rampenfunktion zuvor ab.
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[EEEE - [BAUd |_[300_ |bis| 19.2v |
IPREY |_[No  ||Ogd  |[ENEN |
|dAER || 16 i |86 1 |
[SEOP |_| b i |26 it |

EEE - [Aeus ][ _No_ ][_9ES.]
[LLF_ | [ No. ][_4E5]
[ECHD |_[_No_ |[_9E5 ]
[Send |_[232C |[_485 |
[MOgE |_[cma. ][COnNE |
|SEPR |_|_CR_ ||SPCE |

EEEE - [SeRE |_[_No._ |[-9E5S_]
[RaNG |_[_No_ |[_5ES]
[PEAR |_[_Wo_ |[_4ES._]
(VALY |_[_No_ ][_4E5]
[Un i |_[_No_ |[_4ES._]

EEELN - (3000 |bis |0 199 ]
PRI COLR _[NELR_[CRN |[REQ |[AMLR |

[1ELR |_[CRN |[REQ |[AMLR |
[ECLR |_[CRN |[REQ |[AMER |

m = Zuriick zum Nomalbetrieb
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4.1 Aufruf des Konfigurationsmenis und Navigation im Meni
@) Betdtigen Sie die Taste @, bis die Anzeige [NEEM erscheint.

@  Betatigen Sie die Taste @, um das Konfigurationsmeni aufzurufen.
Die Anzeige wechselt direkt auf den ersten Parameter NS
® Betdtigen Sie die Taste ®, um die Einstellung fiir den Parameter aufzurufen.

In der Regel wird nun die bestehende Einstellung blinkend angezeigt.

@  Um das Konfigurationsmeni zu durchlaufen, betdtigen Sie die Taste @,
bis der gewiinschte Parameter angezeigt wird.

Bevor Anderungen in der Parametereinstellung vorgenommen werden, sollte das Gerét
in den Standby-Modus gesetzt werden. Dies gilt nicht fiir Anderungen an den Sollwert-
oder Alarmeinstellungen.

Tastenfunktionen bei der Parametereinstellung

Bei der Parametereinstellung haben die Tasten an der Frontplatte folgende Funktionen:

Taste Funktion

e Meni-Taste | Einstellung abbrechen

Wenn das Konfigurationsmenll CNFG angewdhlt wurde, dient diese Taste
zum Durchlaufen des Menus.

Bei der Einstellung von Werten kdnnen Sie diese Taste betatigen, um die
Einstellung ohne Anderung des Wertes zu verlassen.

o Wert vergroRern | Nachste Parameteroption anzeigen

Bei der Einstellung numerischer Werte erhoht diese Taste den angezeigten
Wert. Wird die Taste fur mehr als drei Sekunden gehalten, andert sich der
Wert schneller.

Bei einer (blinkenden) Auswahl aus einer Reihe von Einstellmdglichkeiten
ruft diese Taste die nachste Option aus der Liste aus (Beispiel: Auswahl des
Thermoelement-Typs).

€  Nachste Stelle | Ubergeordnetes Menii aufrufen
Bei der Einstellung numerischer Werte positioniert diese Taste den Kursor,
also die blinkende Stelle, um eine Ziffer nach rechts.
Blinkt der Wert nicht, kehrt das Instrument bei Betatigung dieser Taste zum
vorherigen Menupunkt zurlck.

() Enter

Innerhalb der Mendistruktur dient diese Taste zur Auswahl der MenUpunkte.
Bei der Einstellung von Werten oder Parametern wahlt diese Taste den
angezeigten Wert aus. Nach Betatigung der Taste erscheint kurz die Meldung

B, um anzuzeigen, daB die Anderung gespeichert wurde, anschlieRend
wird der n&chste Menupunkt angezeigt.
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4.2 [MER Einstellung von Eingangsart und MeRbereich

Zur Einstellung von Eingangsart und MeRbereich rufen Sie den Parameter aus dem
Konfigurationsmenu auf wie in Abschnitt 4.1 beschrieben.

4.2.1 Einstellung der Eingangsart

Betatigen Sie die Taste @, um die Einstellung der Eingangsart aufzurufen. Die aktuell
eingestellte Eingangsart wird nun blinkend angezeigt.

Wenn bereits die gewiinschte Eingangsart angezeigt wird, betdtigen Sie die Taste
©, um mit der Einstellung des MeBbereichs fortzufahren.

®  Um eine andere Eingangsart (entsprechend dem angeschlossenen Signal) zu
wahlen, betdtigen Sie die Taste @ mehrmals, bis die gewiinschte Eingangsart
blinkend angezeigt wird, und betétigen Sie die Taste @.

Die Eingangsarten werden in folgender Reihenfolge angezeigt:
| -] Thermoelement |

| Widerstandsthermometer |
| G ProzeBsignale |

4.2.2 Einstellung des MeRbereichs

Nach der Auswahl der Eingangsart blinkt die Anzeige der Eingangsart nicht mehr.

Betatigen Sie die Taste @, um die Einstellung des MeRbereichs (Thermoelement-Typ,

Pt-Typ oder MeRbereich) aufzurufen. Der aktuelle Mef3bereich wird blinkend angezeigt.
Betdtigen Sie die Taste @), um mit der nachsten Einstellung fortzufahren, oder

(@) betatigen Sie die Taste @ mehrmals, bis der gewinschte MeBbereich blinkend
angezeigt wird, und betatigen Sie die Taste @.

A. MeRbereiche flir Thermoelemente:

| EEAEEEMEEBnd®  JKTENLRSBudC |

Nach Auswahl des Thermoelement-Typs fahrt das Instrument mit der Einstellung der
Anzeige fort (s. Abschnitt 4.3).

B. MeRbereiche fir Widerstandsthermometer:

EEERS EEEE] EEER] und 392 fir IEC 751 und
EEENE EEEE] EEEE 385 fisr NIST
Anm.: Die Zahl nach dem Dezimalpunkt gibt die Art des Anschlusses an,

also 2 fir 2-Draht-, 3 fir 3-Draht- und 4 fisr 4-Drahtanschluf.

Bei Widerstandsthermometern ist weiterhin der Aufnehmertyp auszuwdéhlen.
Betdtigen Sie die Taste @, um zur Auswahl des Widerstands zu gelangen. Wahlen
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4.3

Sie den gewiinschten Widerstand ([, EE oder I fir Pt100, Pt500 und
Pt1000) mit der Taste @ und bestatigen Sie die Auswahl mit der Taste &@.

Nach Auswahl des Widerstands féhrt das Instrument mit der Einstellung der
Anzeige fort (s. Abschnitt 4.3).

C. MeRRbereiche fur Prozel3signale:

0-0 M0 1O80- 0 100 mV, 1V, 10 V und
0-20 0 bis 20 mA

Fir einen MeBbereich von 4-20 mA wahlen Sie die Einstellung (i und
skalieren Sie den MefB3bereich wie in Abschnitt 4.3.3 beschrieben.

Nach Auswahl des Eingangsbereichs féhrt das Instrument mit der Einstellung der

Anzeige fort (s. Abschnitt 4.3).

EEM Einstellung der Anzeige

Dieses Menu dient zur Einstellung der Position des Dezimalpunkts, Auswahl der
Temperatureinheit, Einstellung eines Filters sowie zur Skalierung des MefRbereichs (nur
bei ProzeRsignalen).

Zur Einstellung der Anzeige rufen Sie den Parameter aus dem Konfigurationsmeni auf
wie in Abschnitt 4.1 beschrieben.
Betatigen Sie die Taste ®, um die Einstellung des Dezimalpunkts aufzurufen.

4.3.1
@

4.3.2

EEN Position des Dezimalpunkts

Betdtigen Sie die Taste @ erneut. Die aktuelle Einstellung des Dezimalpunkts wird
nun blinkend angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @) die gewinschte Position des
Dezimalpunkts und betatigen Sie die Taste @. Daraufhin erscheint kurz die
Meldung EISGE, anschlieBend wird die Einstellung der Temperatureinheit
angezeigt.

Positionen des Dezimalpunkts:

FFFENFEEF alle MeR3bereiche
FFFFRFFEF zusatzlich fur ProzeR3signale

EEHE Temperatureinheit

Betdtigen Sie die Taste @ emeut. Die aktuelle Einstellung der Temperatureinheit
wird nun blinkend angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @ zwischen [a oder &l
und betdtigen Sie die Taste @. Daraufhin erscheint kurz die Meldung Elaale,

anschlieBend wird die Einstellung der Filterkonstante angezeigt.
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4.3.3 @MHE Filterkonstante

Die Filterkonstante gibt die Anzahl der MeRRwerte an, deren Mittelwert gebildet wird.
Eine Filterkonstante von 2 entspricht ungeféhr einer Filterzeit von 1 Sekunden bei
einem RC-Tiefpass.

) Betatigen Sie die Taste ® crneut. Die aktuelle Einstellung der Filterkonstante wird
nun blinkend angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @ die Filterkonstante und
betatigen Sie die Taste @. Daraufhin erscheint kurz die Meldung ElEE,
anschlieBend wird der néchste Menipunkt je nach Eingangsart angezeigt. Wenn
ein ProzeBsignal eingestellt ist, erscheint das Skalierungsmeni (s. Abschnitt 4.3.3),
anderenfalls fahrt das Instrument mit dem Alarm-Meni 1 fort (s. Abschnitt 4.4).

Filterkonstanten:

| O, oS, (TR, (T, TS, ORERS), OIS ocer WREETE) |

4.3.4 I Eingangsskalierung (nur fiir ProzeRsignale)

Bei Prozefsignalen kann eine Skalierung der Anzeige vorgenommen werden. Dabei
wird festgelegt, welcher Ausschnitt des eingestellten MeRbereichs auf einen
einstellbaren Anzeigenbereich umgesetzt wird.

Das Instrument berechnet die Skalierung automatisch anhand von vier Werten:

EEE Anfangswert des MeRbereichs (Dieser muR nicht mit dem
unteren Grenzwert des MefR3bereichs Uibereinstimmen, sondern
kann auch groRRer sein.)

REE  Wert, den das Instrument fiir den in IN1 spezifizierten
Anfangswert anzeigen soll.

EFE Endwert des MeBbereichs (Dieser muf nicht mit dem oberen
Grenzwert des Melbereichs libereinstimmen, sondern kann
auch kleiner sein.)

EEEE  Wert, den das Instrument fiir den in IN2 spezifizierten Endwert
anzeigen soll.

Die Werte fiir I[Nl und & werden als Produkt des Eingangswertes mit dem in
Tabelle 4-1 angegebenen Faktor eingegeben. Dieser Faktor ist ein Koeffizient zur
Umsetzung der Eingangswerte auf den Anzeigenbereich von 10.000 Stellen.
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Tabelle 4-1 Umrechnungsfaktoren bei der Skalierung der Anzeige
100 mV 10000/ (100 x 1) = 100
1V 10000/ (1000 x 1) = 10
10V 10000/ (1000 x 10) =1
0-20mA 10000/ (20 x 1) =500

Bei der Eingabe dieser Skalierungswerte kann die Position des Dezimalpunktes
ignoriert werden, wie aus dem folgendem Beispiel ersichtlich.

Beispiel:  Skalierung der Anzeige fir ein Eingangssignal von 4 bis 20 mA

@
@

auf eine Anzeige von 0 bis 100%

Betdtigen Sie bei der Anzeige IS die Taste @.

Auf dem Display erscheint nun das Untermeni zur Eingabe des Anfangswerts.
Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen. Die erste Stelle des
Anfangswertes blinkt nun. Stellen Sie mit den Tasten @ und €@ den gewiinschten
Anfangswert ein. Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung zu speichern.

In diesem Beispiel ist ein Wert von 2000 (= 4 x 500) einzugeben.

Auf dem Display erscheint nun das Unterment (=l zur Eingabe des Wertes, der
beim eingestellten Anfangwert von 4 mA angezeigt werden soll. Befdtigen Sie die
Taste @, um die Einstellung aufzurufen. Die erste Stelle des skalierten Anfangswertes
blinkt nun. Stellen Sie mit den Tasten @ und @ den gewiinschten Wert ein und
betatigen Sie die Taste @, um die Einstellung zu speichern.

In diesem Beispiel ist ein Wert von 0000 (fir 0%) einzustellen.

Auf dem Display erscheint nun das Untermeni zur Eingabe des Endwerts.
Bettigen Sie die Taste @), um die Einstellung aufzurufen. Die erste Stelle des Endwerts
blinkt nun. Stellen Sie mit den Tasten @ und € den gewiinschten Endwert ein.
Bettigen Sie die Taste @, um die Einstellung zu speichern.

In diesem Beispiel ist ein Wert von 9999 (= 20 x 500) einzugeben.

Auf dem Display erscheint nun das Unterment [ials zur Eingabe des Wertes, der
beim eingestellten Endwert von 20 mA angezeigt werden soll. Betdtigen Sie die
Taste @, um die Einstellung aufzurufen. Die erste Stelle des skalierten Endwertes blinkt
nun. Stellen Sie mit den Tasten @ und €@ den gewiinschten Wert ein und betdtigen Sie
die Taste @, um die Einstellung zu speichern.

In diesem Beispiel ist ein Wert von 0100 (fir 100%) einzustellen.

Sofern Anderungen an der Skalierung vorgenommen wurden, erscheint nach
Betatigung der Taste @ kurz die Meldung El=lala, anschlieBend wird der néchste
Menipunkt angezeigt. Dies ist je nach Konfiguration des Reglers for Alarm 1
oder EINMM fir den Analogausgang. Wurden keine Anderungen vorgenommen,
erscheint das néchste Meni sofort.
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4.4 GFMEE Alarmment fiar Alarm 1

Dieses Menii dient zur Einstellung der Alarmparameter fir den Alarm 1.

ANMERKUNG

iLD-Regler sind mit zwei Ausgangen ausgestattet, die konfiguriert werden
kénnen wie aus der folgenden Ubersicht ersichtlich.

Ausgang 1 Ausgang 2

[
Uk 2
Uk 2

¢ Wenn der Regler mit einem Analogausgang ausgestattet ist, steht
Ausgang 1 nicht fiir die Alarmausgabe zur Verfigung. Das Menii [
wird deshalb nicht angezeigt. Der Regler zeigt anstelle dessen das Menu
fir den Analogausgang an (s. Abschnitt 4.5).

ANMERKUNG

¢ Wenn die Rampenfunktion verwendet wird (s. Abschnitt 4.10), mussen die
Alarme abgeschaltet werden.

Zur Einstellung rufen Sie Alarm 1 aus dem Konfigurationsmeni auf wie in Abschnitt 4.1
beschrieben.

4.4.1 Freigabe des Alarms 1

®  Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen.
Die aktuelle Einstellung fiir die Freigabe des Alarms wird nun blinkend angezeigt.

® Um den Alarm 1 freizugeben, betdtigen Sie die Taste @), bis blinkend
angezeigt wird, und betdtigen Sie die Taste @. Wenn Sie die Einstellung geéndert
haben, erscheint nach Betatigung der Taste @ kurz die Meldung =g, sonst wird
sofort das Untermeni zur Einstellung der Art des Alarmsollwerts angezeigt.

®  Wenn Alarm 1 abgeschaltet wurde [EEI=M, kénnen keine weiteren Alarmparameter
eingestellt werden, und die Anzeige wechselt zum Meni fir die Einstellung von

Alarm 2 (s. Abschnitt 4.6).

4.4.2 Artdes Alarmsollwerts

Der Alarmsollwert kann entweder als Absolutwert oder relativ zum Sollwert eingestellt
werden. Wenn sich der ProzeRsollwert nur selten &ndert, sollte der Alarmsollwert als
Absolutwert konfiguriert werden. Bei Anwendungen, in denen sich der Sollwert haufiger
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andert, eignet sich die Einstellung des Alarmsollwerts relativ zum Sollwert besser, da

der Alarmsollwert dann den Anderungen des Sollwerts folgt.

®  Die aktuelle Einstellung fir die Art des Alarmsollwerts wird nun angezeigt.
Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung zu éndern. Die Anzeige blinkt nun.

® Um die Sollwertart auf Absolutwert einzustellen, betdtigen Sie die Taste @), bis
(=8 blinkend angezeigt wird, und betdtigen Sie die Taste .

®  Um die Sollwertart auf relativ einzustellen, betétigen Sie die Taste @), bis IE=I=
blinkend angezeigt wird, und betétigen Sie die Taste .
Wenn Sie die Einstellung gedndert haben, erscheint nach Betatigung der Taste @
kurz die Meldung El=ala, sonst wird sofort das Untermeni zur Einstellung der
Haltefunktion angezeigt.

4.4.3 Haltefunktion

Wenn die Haltefunktion aktiviert ist, ist der Alarm selbsthaltend. Dabei verbleibt der

Alarm, nachdem er einmal ausgeldst wurde, auf diesem Status, bis er manuell zuriick-

gesetzt wird. Wenn die Haltefunktion abgeschaltet ist, folgt der Alarmkontakt dem

Alarmstatus unmittelbar.

®  Die aktuelle Einstellung fir die Haltefunktion wird nun angezeigt.
Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung zu dndern. Die Anzeige blinkt nun.

® Um die Haltefunktion zu aktivieren, betatigen Sie die Taste @), bis I=al blinkend
angezeigt wird, und betétigen Sie die Taste .

® Um die Haltefunktion abzuschalten, betdtigen Sie die Taste @), bis IEHA blinkend
angezeigt wird, und betatigen Sie die Taste €.

@  Wenn Sie die Einstellung gedndert haben, erscheint nach Betdtigung der Taste @
kurz die Meldung EIiE], sonst wird sofort das Untermeni zur Einstellung der
Arbeitsweise des Relais angezeigt.

4.4.4 WEAEA Arbeitsweise des Relais

Dieser Parameter legt fest, ob das Relais bei einem Alarm anziehen oder abfallen soll.

= Relais zieht bei einem Alarm an.

= Relais fallt bei einem Alarm ab.

@ Betatigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen.
Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend angezeigt.

@) Um die Arbeitsweise des Relais einzustellen, betdtigen Sie die Taste @), bis die
gewinschte Einstellung blinkend angezeigt wird, und betétigen Sie die Taste &@.
Wenn Sie die Einstellung ge@ndert haben, erscheint nach Betétigung der Taste @
kurz die Meldung EIiE], sonst wird sofort das Untermeni zur Einstellung der
Alarmart angezeigt.
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4.45 =N Alarmart

Dieser Parameter legt fest, wann der Alarm ausgeltst werden soll:

EEEE Hi-Alarm. Der Alarm wird ausgeldst, wenn der Istwert den
Sollwert fiir den Hi-Alarm Uberschreitet.
Der Sollwert fir den Lo-Alarm wird ignoriert.

EEW= Lo-Alarm. Der Alarm wird ausgeldst, wenn der Istwert den
Sollwert fir den Lo-Alarm unterschreitet.
Der Sollwert fur den Hi-Alarm wird ignoriert.

B Hi/Lo-Alarm. Der Alarm wird ausgelost, wenn der Istwert den
Sollwert fiir den Hi-Alarm Uberschreitet oder den Sollwert fir
den Lo-Alarm unterschreitet.

MR Abweichungsbereich. Diese Einstellung kann nur gewahlt
werden, wenn die Art des Alarmsollwerts auf IEE[=8 eingestellt
wurde. Dabei wird der Alarm ausgeldst, wenn die Abweichung
des Istwerts zum Sollwert groRer ist als der fur den Hi-Alarm
eingestellten Alarm-Sollwert.

®  Betdtigen Sie die Taste @), um die Einstellung aufzurufen.

Die aktuelle Einstellung fir die Alarmart wird nun blinkend angezeigt.

@  Um die Alarmart einzustellen, betdtigen Sie die Taste @), bis die gewinschte
Einstellung blinkend angezeigt wird, und betétigen Sie die Taste @. Wenn Sie die
Einstellung gedndert haben, erscheint nach Betatigung der Taste @ kurz die
Meldung EISElE, sonst wird sofort das Untermeni zur Einstellung der Alarm-
entriegelung angezeigt.

4.4.6 EIEHMN Alarmentriegelung (nur Alarm 1)

Die Alarmentriegelung dient dazu, einen Alarm beim Hochfahren des Prozesses zu
unterdriicken. Wenn beim Einschalten oder nach einem Reset des Reglers ein Alarm
vorliegt, mul3 der Istwert erst einmal den Alarmbereich verlassen, bevor die Alarmuber-
wachung aktiviert wird.

= Jeder Alarm wird immer gemeldet.
_ Die Alormﬁbferwochung wird erst gkﬁv, nachdem
der Istwert einmal den Alarmbereich verlassen hat.

(@) Betdtigen Sie die Taste ®, um die Einstellung aufzurufen.

Die aktuelle Einstellung fir die Alarmentriegelung wird nun blinkend angezeigt.

@  Betdtigen Sie die Taste @), bis die gewiinschte Einstellung fir die Alarmentriegelung
blinkend angezeigt wird, und betétigen Sie die Taste @. Wenn Sie die Einstellung
geandert haben, erscheint nach Betétigung der Taste @ kurz die Meldung Elaale),
sonst wird sofort das Untermeni zur Einstellung des Lo-Alarmsollwerts angezeigt.
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4.4.7 FIEM Sollwert Lo-Alarm

@

®

Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen.

Die erste Stelle des Sollwertes fiir den Lo-Alarm blinkt nun.

Stellen Sie mit den Tasten @ und @ den gewiinschten Sollwert ein und betdtigen Sie
die Taste @, um die Einstellung zu speichern. Wenn Sie die Einstellung gedndert
haben, erscheint nach Betatigung der Taste @ kurz die Meldung ET=adE), sonst wird
sofort das Untermenij zur Einstellung des Hi-Alarmsollwerts angezeigt.

4.4.8 [FENE Sollwert Hi-Alarm

@

@

4.5

Betdtigen Sie die Taste @ erneut, um die Einstellung aufzurufen.

Die erste Stelle des Sollwertes fiir den Hi-Alarm blinkt nun.

Stellen Sie mit den Tasten @ und @ den gewiinschten Sollwert ein und betétigen Sie
die Taste @, um die Einstelling zu speichern. Wenn Sie die Einstellung gedndert
haben, erscheint nach Betétigung der Taste @ kurz die Meldung El=te, sonst wird
sofort das Meni zur Einstellung des Alarms 2 angezeigt.

EEMM Men fur den Analogausgang

Dieses Menu dient zur Konfiguration des Analogausgangs. Es wird nur angezeigt, wenn
der Regler mit einem Analogausgang ausgestattet ist.

ANMERKUNG

iLD-Regler sind mit zwei Ausgéngen ausgestattet, die konfiguriert werden
kénnen wie aus der folgenden Ubersicht ersichtlich.

Ausgang 1 Ausgang 2

I ocler BINE - |
DUE C)
DUE

e Wenn der Regler mit einem Analogausgang ausgestattet ist, kann
Ausgang 1 weder als Alarm- noch als Regelausgang konfiguriert werden.

*  Der Analogausgang kann jedoch entweder als Schreiberausgang oder als
4-20mA-Regelausgang konfiguriert werden.
*  Die Konfiguration als Schreiberausgang erfolgt im Menii ZINRHE.

*  Die Konfiguration als 4-20mA-Regelausgang ist nur méglich, wenn zuvor
die Konfiguration als Schreiberausgang abgeschaltet wurde. Sie erfolgt im
Mentipunkt k=l des Meniis [IF=N (s. Abschnitt 4.8).
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Zur Konfiguration des Analogausgangs rufen Sie das Menu aus dem Konfigurations-
meni auf wie in Abschnitt 4.1 beschrieben.

4.5.1 Schreiberausgang Ein/Aus

Der Analogausgang kann als Regel- oder als Schreiberausgang eingesetzt werden.

= Konfiguration als 4 -20mA-Regelausgang
= Konfiguration als Schreiberausgang

®  Betdtigen Sie die Taste @), um die Einstellung aufzurufen.
Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend angezeigt.

®  Um den Analogausgang als Regelausgang zu konfigurieren, betdtigen Sie die Taste
O, bis EEE blinkend angezeigt wird, und betétigen Sie die Taste @. Es werden

nun keine weiteren Menipunkte fir den Schreiberausgang mehr angezeigt und die
Anzeige wechselt zum Meni fir Alarm 2 (s. Abschnitt 4.6).

Das in Abschnitt 4.8 beschriebene Meni zur Einstellung des Regelausgangs 1
wird damit automatisch freigegeben.

®  Um den Analogausgang als Schreiberausgang zu konfigurieren, betdtigen Sie die
Taste @), bis [H¥=M blinkend angezeigt wird, und betétigen Sie die Taste &@. Die

Anzeige wechselt zum Untermend fir den Schreiberausgang.

Das in Abschnitt 4.8 beschriebene Meni zur Einstellung des Regelausgangs 1
wird damit automatisch gesperrt und kann nicht mehr angewéhlt werden.

@  Wenn Sie die Einstellung gedndert haben, erscheint nach Betdtigung der Taste @
kurz die Meldung e

Im folgenden wird die Einstellung des Schreiberausgangs beschrieben.

4.5.2 Strom- oder Spannungssignal
Der Schreiberausgang kann als Strom- oder Spannungsausgang betrieben werden.

WEEE | = Betrieb als Stromausgang

= Betrieb als Spannungsausgang

®  Wenn der Schreiberausgang aktiviert wurde, wird auf dem Display sofort die aktuelle
Einstellung des Ausgangs als Strom- oder Spannungsausgang blinkend angezeigt.

®  Wenn bereits die gewinschte Einstellung angezeigt wird, betétigen Sie die Taste @,
um mit dem Untermeni zur Skalierung fortzufahren.

®  Um die Einstellung zu @ndern, betdtigen Sie die Taste @), bis die gewiinschte
Einstellung angezeigt wird, und betétigen Sie die Taste @. Es erscheint kurz die
Meldung Ef=at=, dann wird das Untermenii zur Skalierung angezeigt.
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4.5.3 Skalierung des Ausgangssignals

Zur Skalierung des Ausgangssignals miissen vier Werte eingegeben werden:

R Anfangswert

DU Wert, der beim eingestellten Anfangwert
ausgegeben werden soll.

EEE Endwert

s Wert, der beim eingestellten Endwert
ausgegeben werden soll.

Die folgenden Beispiele zeigen die Skalierung bei Betrieb als Spannungsausgang und
bei Betrieb als Stromausgang.

Beispiel 1: Der Eingangsbereich des Reglers von 0 bis 10V

@
@

wird auf einen Ausgangsbereich von 0 bis 10V skaliert.
Stellen Sie im Unterment; fir die Signalart des Schreiberausgangs ein.

Auf den Display erscheint das Untermeni (=l zur Eingabe des Anfangswerts.
Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen. Die erste Stelle des
Anfangswertes blinkt nun. Stellen Sie mit den Tasten @ und €@ den gewiinschten
Anfangswert ein und betétigen Sie die Taste @, um die Einstellung zu speichern.

In diesem Beispiel ist ein Wert von 0000 einzugeben.

Auf dem Display erscheint das Untermeni; [i[3Ml] zur Eingabe des Wertes, der beim
eingestellten Anfangwert von OV ausgegeben werden soll. Betdtigen Sie die Taste
®, um die Einstellung aufzurufen. Die erste Stelle des skalierten Anfangswertes
blinkt nun. Stellen Sie mit den Tasten @ und @ den gewiinschten Wert ein und
betatigen Sie die Taste @, um die Einstellung zu speichern.

In diesem Beispiel ist ein Wert von 00.00 einzustellen.

Auf dem Display erscheint das Untermeni [l zur Eingabe des Endwerts.
Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen. Die erste Stelle des End-
werts blinkt nun. Stellen Sie mit den Tasten @ und € den gewiinschten Endwert ein
und betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung zu speichern.

In diesem Beispiel ist ein Wert von 9999 einzugeben.

Auf dem Display erscheint das Untermeni; (B[l zur Eingabe des Wertes, der beim
eingestellten Endwert von 10 V ausgegeben werden soll. Betétigen Sie die Taste €,
um die Einstellung aufzurufen. Die erste Stelle des skalierten Endwertes blinkt nun.
Stellen Sie mit den Tasten @ und €@ den gewiinschten Wert ein und betétigen Sie
die Taste @, um die Einstellung zu speichem.

In diesem Beispiel ist ein Wert von 10.00 einzustellen.

Sofern Anderungen an der Skalierung vorgenommen wurden, erscheint nach
Betatigung der Taste @ kurz die Meldung El=lta. Damit ist die Konfiguration des
Analogausgangs als Schreiberausgang abgeschlossen und das néchste Meni wird
angezeigt. Dies ist [ilMil" zur Einstellung des Alarms 2.
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Beispiel 2: Der Eingangsbereich des Reglers von 0 bis 10V
wird auf einen Ausgangsbereich von 4 bis 20 mA skaliert.

®  Stellen Sie im Untermend fiir die Signalart des Schreiberausgangs I ein.
@-® Geben Sie die folgenden Werte ein, wie in Beispiel 1 ausfihrlich beschrieben:

Rd1 =0000, Outl = 04.00

Rd2 = 9999, Out2 = 20.00

Sofern Anderungen an der Skalierung vorgenommen wurden, erscheint nach
Betdtigung der Taste @ kurz die Meldung El=la. Damit ist die Konfiguration des
Analogausgangs als Schreiberausgang abgeschlossen und das néchste Meni wird
angezeigt. Dies ist (it zur Einstellung des Alarms 2.

4.5.4 Genauigkeit des Analogausgangs

Die Genauigkeit des Analogausgangs betragt +1% des Endwerts, sofern die folgenden
Bedingungen erfiillt sind:
1. Der Eingang wird auf mindestens 1% des Eingangsbereichs skaliert

(10 mV fir 1 V-Bereiche und 0,2 mA fir 4-20 mA-Bereiche)
2. Der Ausgang wird auf mindestens 3% des Ausgangsbereichs skaliert

(300 mV fur 10 V-Bereiche und 0,6 mA fur 4-20 mA-Bereiche)
Werden diese Grenzwerte unterschritten, muf3 eine Korrektur erfolgen, um eine
Genauigkeit von 1% zu erhalten. Diese Korrektur wird im folgenden Beispiel
beschrieben.

Beispiel:
Der Eingangsbereich des Reglers von 0 bis 10 V wird auf einen Ausgangsbereich von 0
bis 300 mV skaliert. Dementsprechend werden folgende Einstellungen vorgenommen:
Rd1=0000, Outl = 00.00
Rd2 = 9999, Out2 = 00.30

Die gemessenen Ausgangsspannungen sind wie folgt:

Rd1 = 0000, Out1 =-0.07

Rd2 = 9999, Out2 = 00.23
Dies bedeutet, daR ein Offset von -70 mV besteht. Um diesen Offset zu kompensieren,
sind folgende Einstellungen vorzunehmen:

Rd1 = 0000, Out1 = 00.07

Rd2 = 9999, Out2 = 00.37
Diese Korrektur ist nur erforderlich, wenn das Eingangssignal auf weniger als 1% des
Eingangsbereichs skaliert wird oder wenn das Ausgangssignal auf weniger als 3% des
Ausgangsbereichs skaliert wird und wenn eine Genauigkeit von 1% gefordert ist.
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4.6

BIEE Alarmmend fur Alarm 2

Dieses Meni dient zur Einstellung der Alarmparameter fir den Alarm 2.

ANMERKUNG

iLD-Regler sind mit zwei Ausgéngen ausgestattet, die konfiguriert werden
kénnen wie aus der folgenden Ubersicht ersichtlich.

Ausgang 1 Ausgang 2

I ocler BINE - |
DUE C)
DUE

e Ausgang 2 kann als Alarm- oder als Regelausgang konfiguriert werden.
*  Wenn Sie Ausgang 2 als Alarmausgang konfigurieren, steht der Ausgang

nicht mehr fir Regelaufgaben zur Verfligung.
Das Ment [EE zur Einstellung des Regelausgangs 2 wird damit
automatisch auf = gesetzt und die Regelparameter bleiben gesperrt.

e Wenn Sie Ausgang 2 als Regelausgang konfigurieren wollen, missen Sie

erst Alarm 2 abschalten.
Das Meni [IEE zur Einstellung des Regelausgangs 2 wird damit
automatisch freigegeben und die Regelparameter werden angezeigt.

e Bitte beachten Sie, dall wenn Ausgang 2 bereits als Regelausgang

eingerichtet wurde, dies mit der Freigabe des Alarms 2 automatisch
aufgehoben wird.

o Meni [IIFEE wird in Abschnitt 4.9 beschrieben.

ANMERKUNG

¢ Wenn die Rampenfunktion verwendet wird (s. Abschnitt 4.10), mussen die

Alarme abgeschaltet werden.

Zur Einstellung rufen Sie Alarm 2 aus dem Konfigurationsmeni auf wie in Abschnitt 4.1
beschrieben.

4.6.1 Freigabe des Alarms 2

@

®

®

Betatigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen.

Die aktuelle Einstellung fir die Freigabe des Alarms wird nun blinkend angezeigt.
Beachten Sie bei der Freigabe von Alarm 2 die Auswirkung auf Regelausgang 2.
Um die Einstellung ohne Anderung zu verlassen, betatigen Sie die Taste @.

Um den Alarm 2 freizugeben, betatigen Sie die Taste @), bis [ENEM blinkend
angezeigt wird, und betdtigen Sie die Taste @. Wenn Sie die Einstellung gedndert
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haben, erscheint nach Betatigung der Taste @ kurz die Meldung El=ta, sonst wird
sofort das Untermeni zur Einstellung des néchsten Alarmparameters angezeigt.

@  Wenn Alarm 2 abgeschaltet wird EEI=IM, kénnen keine weiteren Alarmparameter
eingestellt werden, und die Anzeige wechselt direkt zum Meni zur Einstellung der

MeBkreisiberwachung (s. Abschnitt 4.7).

Stellen Sie die Alarmparameter fur Alarm 2 ein wie fir Alarm 1 beschrieben.

4.7 Konfigurierung von Eingangs- und Sollwertparametern

In diesem Menu sind eine Reihe von Funktionen zur Konfigurierung von Eingangs- und
Sollwertparametern zusammengefaf3t worden.

MIEE MeRkreistiberwachung: Dient zur Uberwachung des
Eingangssignals, s. Abschnitt 4.7.1.

EXEEW Anzeigenoffset: Dieser Meniipunkt dient zur Kompensation
kleinerer Sensorfehler, s. Abschnitt 4.7.2.

EEER Sollwert-Verkniipfung: Einstellung des zweiten Sollwerts als
Absolutwert oder relativ zum ersten Sollwert, s. Abschnitt 4.7.3

MEME Kalibrierung: Fir Thermoelement-Eingange kann eine
Kalibrierung vorgenommen werden wie in Abschnitt 4.7.4
beschrieben.

4.7.1 WHMME MeRkreisiiberwachung

Die Meflkreisuberwachung bietet wahrend der Ann&aherung des Istwerts an den
Sollwert eine zuséatzliche Alarmfunktion. Es handelt sich dabei um einen Gradienten-
alarm, der Anormalitdten im Regelkreis anhand der Anstiegsgeschwindigkeit des
Istwerts erfal3t. Der Istwert muf3 innerhalb eines (von 0 bis 99 Minuten/59 Sekunden)
einstellbaren Intervalls um mindestens 2°C (oder 10 Stellen bei Prozef3signalen)
steigen. Bei Erreichen des Proportionalbereichs wird die Uberwachung beendet.

Tritt ein Alarm auf, blinken die einzelnen Stellen des Sollwerts umlaufend, und der Alarm
wird Uber Alarmrelais gemeldet. Gleichzeitig wird der Regelausgang 1 abgeschaltet.

Rufen Sie den Parameter aus dem Konfigurationsmeni auf wie in Abschnitt 4.1 be-
schrieben.

®  Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen. Die aktuelle Einstellung wird

nun blinkend angezeigt.

® Um die MeBkreisiberwachung zu akfivieren, betdtigen Sie die Taste @), bis [HN=IN
blinkend angezeigt wird, und betdtigen Sie die Taste @. Zum Abschalten der
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Uberwachung wahlen Sie die Einstellung [EEI=Il und betdtigen Sie die Taste .
Wenn Sie die Einstellung gedndert haben, erscheint nach Betétigung der Taste @
kurz die Meldung e, sonst wird sofort das Unterment [EX=MI] zur Einstellung
des Intervalls angezeigt.
Das Intervall wird in Stunden und Minuten angegeben (Grundeinstellung 00:59).
@  Befdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen. Die erste Stelle des
Intervalls blinkt nun. Stellen Sie mit den Tasten @ und €@ den gewiinschten Wert ein
und betatigen Sie die Taste @, um die Einstellung zu speichern. Wenn Sie die
Einstellung gedndert haben, erscheint nach Betdtigung der Taste @ kurz die
Meldung BT, sonst wird sofort das Meni zur Einstellung des Anzeigenoffsets
angezeigt.

4.7.2 FEEM Anzeigenoffset

Die Einstellung des Anzeigenoffsets ermdglicht eine einfache Korrektur von kleineren
Sensorfehlern. Auf dem Display wird der MeRwert minus dem hier als Offset einge-
stellten Wert angezeigt.

Einstellbereich:| BEEEE bis EEEE] |

®  Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen. Die erste Stelle des Offsets
blinkt nun.

® Stellen Sie mit den Tasten @ und @ den gewiinschten Wert ein und betétigen Sie die
Taste @, um die Einstellung zu speichern. Wenn Sie die Einstellung geéndert haben,
erscheint nach Betatigung der Taste @ kurz die Meldung Elaaa), sonst wird sofort
das Meni zur Einstellung der Sollwert-Verknipfung angezeigt.

4.7.3 EIE=R Sollwert-Verkniipfung

Wenn die Sollwert-Verkniipfung aktiviert ist, werden Anderungen des Sollwerts 1
automatisch auch auf den Sollwert 2 angewendet. Dabei wird Sollwert SP2 nicht als
Absolutwert, sondern relativ zu Sollwert SP1 angegeben. Bei einer Einstellung von SP1
=200 und SP2 = 20 betragt der effektive Sollwert fiir SP2 = 220. Wird Sollwert SP1 auf
300 geandert, nimmt SP2 automatisch den Wert 320 an. Diese Betriebsart ist sehr
vorteilhaft, wenn sich die Proze3temperatur haufig andert.

®  Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen. Die aktuelle Einstellung wird
nun blinkend angezeigt.

@  Um die Sollwert-Verknipfung zu akfivieren, betatigen Sie die Taste @), bis [N
blinkend angezeigt wird, und betdtigen Sie die Taste @. Zum Abschalten der
Sollwert-Verknipfung wéhlen Sie die Einstellung EJT=N.

®  Wenn Sie die Einstellung gedndert haben, erscheint nach Betétigung der Taste @
kurz die Meldung El=ita, sonst wird sofort das Untermenii zur Thermoelement-
Kalibrierung angezeigt.
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4.7.4 WEME Kalibrierung

Die Kalibrierung ist nur fiir Thermoelement-Eingange erforderlich, nicht fur ProzeR3- und
Widerstandsfuhler-Bereiche. Vergewissern Sie sich vor der Kalibrierung, daf3 Ihnen alle
erforderlichen Gerate zur Verfugung stehen. Stellen Sie zundchst den gewinschten
Thermoelemente-Bereich ein und schlieBen Sie einen Kalibrator an den Eingang an.
Stellen Sie den Kalibrator auf 0°C ein und lassen Sie Kalibrator und Instrument fur
mindestens 60 Minuten aufwarmen, bevor Sie die Kalibrierung vornehmen.

®  Betdtigen Sie die Taste @, um die Kalibrierung aufzurufen. Auf dem Display erscheint
nun die Anzeige [NEME. Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen. Der
Kalibrierungswert [l wird nun blinkend angezeigt.

@  Zur Sicherheit, um eine versehentliche Anderung der Kalibrierung zu verhindern, muf3
die Taste @ betdtigt werden. Die Anzeige des Kalibrierungswertes blinkt nach diesem
Tastendruck noch immer.

®  Driicken Sie die Taste @, um die Kalibrierung zu speichern. Auf dem Display wird nun
das Meni zur Einstellung des PaBworts angezeigt.
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4.8 [ Regelparameter fiir Ausgang 1

Dieses Menu faf3t alle Funktionen zusammen, die sich auf Regelausgang 1 beziehen.

ANMERKUNG

iLD-Regler sind mit zwei Ausgéngen ausgestattet, die konfiguriert werden
kénnen wie aus der folgenden Ubersicht ersichtlich.

Ausgang 1 Ausgang 2

I ocler BINE - |
DUE C)
DUE

¢ Ausgang 1 kann als Alarm-, als Analog- oder als Regelausgang
konfiguriert werden.

«  Wenn Sie Ausgang 1 als Alarmausgang konfigurieren, steht der Ausgang
nicht mehr fur Regelaufgaben zur Verfigung.

Das Menii (I3 zur Einstellung des Regelausgangs 1 wird damit
automatisch auf [E=I=l gesetzt und die Regelparameter bleiben gesperrt.

e Wenn Sie Ausgang 1 als Regelausgang konfigurieren wollen, missen Sie
erst Alarm 1 abschalten.

Das Menii (I3 zur Einstellung des Regelausgangs 1 wird damit
automatisch freigegeben und die Regelparameter werden angezeigt.

e Wenn der Regler mit einem Analogausgang ausgestattet ist, kann
Ausgang 1 weder als Alarm- noch als Regelausgang konfiguriert werden.
Das Meni [HEE wird jedoch weiterhin genutzt, um die 4-20mA-
Regeltatigkeit des Analogausgangs zu konfigurieren (s. Abschnitt 4.5).

Zur Einstellung der Regelparameter fur Ausgang 1 rufen Sie das Menl aus dem
Konfigurationsmeni auf wie in Abschnitt 4.1 beschrieben.

Betatigen Sie die Taste @. Wenn nun EEI=l angezeigt wird, ist das Menii gesperrt und
Sie mussen erst Alarm 1 oder den Analaogausgang abschalten (s. Abschnitte 4.4 und
4.5). Wenn das Menl nicht gesperrt ist, erscheint sofort der erste MenlUpunkt.
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4.8.1 EfSME Handbetrieb

Im Handbetrieb kann der Ausgangswert tber die Tasten @ und €@ als Prozentwert
angezeigt und eingestellt werden. Handbetrieb und Ausgangswert werden auf dem
Display als I bis HEEKS angezeigt. Dabei steht das [l fiir Handbetrieb.

Im Normalbetrieb kann zwischen Regel- und Handbetrieb umgeschaltet werden, ohne
das Konfigurationsmenii aufzurufen. Betatigen Sie die Taste @), dann @, um zwischen
den beiden Betriebsarten hin- und herzuschalten (s. Abschnitt 3.3.4).

®  Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen.
Die aktuelle Einstellung blinkt nun.

@) Um den Handbetrieb zu aktivieren, betétigen Sie die Taste O, bis FFEA blinkend
angezeigt wird, und betdtigen Sie die Taste @. Zum Abschalten des Handbetriebs
wahlen Sie die Einstellung [EEI=l und betdtigen Sie die Taste @.

4.8.2 BN/ BEREN Ausgangsbegrenzung

Die Ausgangsbegrenzung dient zur Beschrankung des Ausgangswerts, auch wenn der
Regelalgorithmus einen héheren Ausgangswert berechnet hat. Im Handbetrieb ist die
Begrenzung nicht wirksam. Der Wert wird in Prozent eingestellt.

Der minimale und der maximale Ausgangswert werden separat eingestellt. Um die
Ausgangsbegrenzung abzuschalten, stellen Sie flr die untere Begrenzung einen Wert
von 00 ein, fir die obere einen Wert von 99.

e Bitte beachten Sie, daf3 Haltesegmente der Rampenfunktion (s. Abschnitt
4.10) automatisch deaktiviert werden, wenn die Ausgangsbegrenzung
aktiviert, also auf andere Werte als 00 und 99 eingestellt wird.

@) Betdtigen Sie bei der Anzeige [aME die Taste @, um die Einstellung der unteren
Ausgangsbegenzung aufzurufen. Die erste Stelle des Wertes blinkt nun.

@  Stellen Sie mit den Tasten @ und @ den gewiinschten Wert ein und betdtigen Sie die
Taste @, um die Einstellung zu speichern. Wenn Sie die Einstellung geéndert haben,
erscheint nach Betatigung der Taste @ kurz die Meldung El=aa), sonst wird sofort
die Einstellung der oberen Ausgangsbegrenzung angezeigt.

® Betdtigen Sie bei der Anzeige Eidall die Taste @, um die Einstellung der oberen
Ausgangsbegenzung aufzurufen. Die erste Stelle des Wertes blinkt nun.

@  Stellen Sie mit den Tasten @ und @ den gewiinschten Wert ein und betétigen Sie die
Taste @, um die Einstellung zu speichern. Wenn Sie die Einstellung gedndert haben,
erscheint nach Betatigung der Taste @ kurz die Meldung El=lE], sonst wird sofort
die Einstellung der Regelart (IEEM, s. Abschnitt 4.8.3) oder des Ausgangssignals
(RS, s. Abschnitt 4.8.4) angezeigt.

Beispiel: Um bei einem 0-10 V Analogausgang ein Mindestsignal von 1V und ein
maximales Signal von 9 V zu erhalten, stellen Sie die untere Ausgangsbegrenzung
auf 10 und die obere auf 90 ein.
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4.8.3 EEM Regelart fir Ausgang 1
Bei einem stetigen Ausgang erfolgt automatisch eine PID-Regelung, so dal3 dieser
Menlpunkt nicht angezeigt wird.

Fur alle anderen Ausgangsarten kann zwischen 2-Punktregelung und PID-Regelung
gewahlt werden.

WA Fur die 2-Punktregelung muR neben der Regeltatigkeit lediglich
der Totbereich eingestellt werden (s. Abschnitte 4.9.2 und 4.9.6).

&= Fur die PID-Regelung muB neben der Regeltétigkeit eine
automatische oder manuelle Einstellung der PID-Parameter
erfolgen (s. Abschnitt 4.9.3 und 4.9.4).

®  Befdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen.

Die aktuelle Einstellung der Regelart wird nun blinkend angezeigt.

@  Wahlen Sie mit der Taste @ die Einstellung [l fur die PID-Regelung oder (NN
for die 2-Punktregelung und betdtigen Sie die Taste @. Wenn Sie die Einstellung
gedandert haben, erscheint nach Betétigung der Taste @ kurz die Meldung Elale,
sonst wird sofort das Untermeni zur Einstellung der Regeltétigkeit angezeigt (s.
Abschnitt 4.8.5).

4.8.4 EEEIN Ausgangssignalbereich

Wenn der Regler mit einem stetigen Ausgang ausgestattet ist, arbeitet der Regler
immer als PID-Regler. Anstelle der Auswahl der Regelart erscheint hier ein Menlu zur
Einstellung des Ausgangsbereichs auf 4-20 mA oder 0-20 mA.

ACHTUNG

e Beim einem stetigen Ausgang sind Strom- und Spannungsausgange
gleichzeitig aktiv.

e« Bei einem Ausgangsignal von 4-20 mA wird der Signalbereich fur
Spannungssignale auf 2—10 V (anstelle eines 0—10 V-Bereichs) begrenzt.
Weiterhin ist eine eventuell vorgenommene Ausgangsbegrenzung (s.
Abschnitt 4.8.2) unwirksam.

®  Betatigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen.
Um den Ausgangsbereich von 4-20 mA zu aktivieren, betétigen Sie die Taste @), bis
[H¥=M blinkend angezeigt wird, und betétigen Sie die Taste .
Fir den Standard-Ausgangsbereich von 0-20 mA wahlen Sie die Einstellung [EEI=IA.
@  Wenn Sie die Einstellung gedndert haben, erscheint nach Betdtigung der Taste @
kurz die Meldung ET=a, sonst wird sofort das Untermeni zur Einstellung der
Regeltétigkeit angezeigt (s. Abschnitt 4.8.5).
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485 AN Regeltatigkeit

Diese Einstellung legt fest, ob der Regler fur Heiz- oder Kihlapplikationen eingesetzt
wird. Die Bezeichnungen direkte und umgekehrte Wirkung beziehen sich auf den
Istwert.

Bei direkter Wirkung gilt, daR das Ausgangssignal groRRer wird,
wenn der Istwert groRer ist als der Sollwert, d.h. der Prozel3
wird gekihlt. Daher wird diese Betriebsart bei Temperatur-
applikationen auch als Kiihlen bezeichnet.

el  Bei der umgekehrten Wirkung gilt, daf? der Ausgangswert
gréRer wird, wenn der Istwert kleiner als ist als der Sollwert.
Folglich wird diese Betriebsart bei Temperaturapplikationen als
Heizen bezeichnet.

®  Betdtigen Sie die Taste @), um die Einstellung aufzurufen.
Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend angezeigt.

®  Wahlen Sie mit der Taste @ die Einstellung for die direkte oder (R fir
umgekehrte Wirkung und betdtigen Sie die Taste @. Wenn Sie die Einstellung
gedndert haben, erscheint nach Betatigung der Taste @ kurz die Meldung Eleae),
sonst wird sofort das néchste Untermeni angezeigt. Je nach Regelart ist dies bei PID-
Regelung die Selbstoptimierung, bei der 2-Punktregelung der Totbereich.

4.8.6 EMEN Selbstoptimierung Ein/Aus

Dieser Parameter legt fest, ob eine Selbstoptimierung erfolgen soll oder nicht. Damit ist
jedoch noch nicht festgelegt, wann diese ausgefiihrt wird. Diese Einstellung erfolgt mit
dem Parameter ElEaId, der in Abschnitt 4.8.8 beschrieben ist.

Wenn die Selbstoptimierung freigegeben wird, kénnen die PID-Parameter nicht mehr
angewahlt werden, d.h. fir einen PD-Regler mufd der I-Anteil auf O gesetzt werden,
bevor die Selbstoptimierung freigegeben wird. Analog dazu muR3 fir einen PI-Regler
zuvor der D-Anteil auf 0 gesetzt werden.

®  Betdtigen Sie die Taste @), um die Einstellung aufzurufen.
Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend angezeigt.

® Um die Selbstoptimierung zu akfivieren, driicken Sie @), bis [HEEM angezeigt wird.
Um sie zu deaktivieren, wahlen Sie EJEIal. Betdtigen Sie die Taste @. Wenn Sie die
Einstelluing gedndert haben, erscheint nach Betdtigung der Taste @ kurz die
Meldung Bl sonst wird sofort das Menii zur Einstelling der Anti-Integral-
Funktion angezeigt.

4.8.7 ENAE Anti-Integral

Dieser Parameter beeinflu3t die Arbeitsweise des I-Anteils. Wenn aktiviert, bewirkt diese
Funktion, daR die Regelabweichung auf3erhalb des Proportionalbereichs berechnet und
zur Integration herangezogen wird. Auf diese Weise kann ein schnelleres Ansprechver-
halten erreicht werden.
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Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen.
Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend angezeigt.

Um die Funktion zu aktivieren, driicken Sie @), bis [JN[=M angezeigt wird. Um sie zu
deaktivieren, wéhlen Sie [EEf=l. Betatigen Sie die Taste &@. Wenn Sie die
Einstellung gedndert haben, erscheint nach Betdtigung der Taste @ kurz die
Meldung ETalE, sonst wird sofort das Meni zum Starten der Selbstoptimierung
angezeigt.

4.8.8 EIEEE Starten der Selbstoptimierung

Mit dieser Einstellung wird die Selbstoptimierung gestartet. Der Meniipunkt
erscheint nur, wenn die Selbstoptimierung freigegeben wurde, anderenfalls werden die
Menuspunkt zur Einstellung der PID-Parameter angezeigt.

Die Selbstoptimierung beginnt nach dem néchsten Reset des Reglers, d.h
es kdnnen weitere Parameter (wie z. B. die Zykluszeit oder Parameter fur
den Regelausgang 2) eingestellt werden, bevor die Selbstoptimierung
ausgefihrt wird.
Bitte beachten Sie, dall die Selbstoptimierung nur ausgefuhrt werden
kann, wenn die Differenz zum Sollwert mindestens 10°C betragt.
Unterhalb dieser Differenz endet die Selbstoptimierung nach kurzer Zeit
mit einer Fehlermeldung. Schalten Sie die Selbstoptimierung in diesem
Falle ab, indem Sie ElHakid auf =M stellen, oder fiilhren Sie einen
Temperaturunterschied von mindestens 11°C zwischen Istwert und
Sollwert herbei.
In einigen Applikationen kann es ndétig sein, eine manuelle Feineinstellung
der PID-Parameter vorzunehmen. Dabei kénnen folgende Richtwerte
benutzt werden:
a. VergroRern Sie bei Uberschwingen den Proportionalbereich pro 3°C
um jeweils 15%.
b. Bei Schwankungen um den Sollwert kann der I-Anteil um ca. 20% pro
1°C vergroRert werden.
Wie bereits beschrieben, fiihrt der Regler die Selbstoptimierung nach
jedem Reset erneut aus. Wenn sich die Prozefl3bedingungen nicht
verandern oder wenn das mit der Selbstoptimierung verbundene
Uberschwingen nicht toleriert werden kann, stellen Sie den Parameter
EEEE oder EHEE nach erfolgter Selbstoptimierung wieder auf EJIaIN.
Waéhrend die Selbstoptimierung ausgefuhrt wird, erfolgt keine Alarm-
Uberwachung oder -ausgabe.

ACHTUNG

Nehmen Sie keine Anderungen an der Einstellung vor, wahrend die Selbst-
optimierung lauft. Wenn Anderungen erforderlich sind, beenden Sie die
Selbstoptimierung zuvor.
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®  Befdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen.
Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend angezeigt.

@  Wahlen Sie mit der Taste @ HFEEM oder EEEM und betdtigen Sie die Taste .
Wenn Sie die Einstellung geéndert haben, erscheint nach Betétigung der Taste @
kurz die Meldung El=ala, sonst wird sofort das Menii zur Einstellung der Zykluszeit
angezeigt.

4.8.9 EEIE Proportionalbereich

Dieses Untermeni zur Einstellung der PID-Parameter wird nur angezeigt, wenn die

Selbstoptimierung deaktiviert wurde.

®  Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen.

Die erste Stelle des Proportionalbereichs blinkt nun.

@  Stellen Sie mit den Tasten @ und @ den gewiinschten Wert ein und betétigen Sie die
Taste @, um die Einstellung zu speichern. Wenn Sie eine Anderung vorgenommen
haben, erscheint kurz die Meldung Efea, sonst wird sofort das néchste Meni
angezeigt.

4.8.10 Nachstellzeit (I-Anteil)
Dieses Untermeni zur Einstellung der PID-Parameter wird nur angezeigt, wenn die
Selbstoptimierung deaktiviert wurde.
®  Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen.
Die erste Stelle des Proportionalbereichs blinkt nun.

Einstellbereich: | (WHTlH bis EEEE] (0 bis 3999 Sekunden) |

@  Stellen Sie mit den Tasten @ und @ den gewiinschten Wert ein und betdtigen Sie die
Taste @, um die Einstellung zu speichern. Wenn Sie eine Anderung vorgenommen
haben, erscheint kurz die Meldung Elaatal, sonst wird sofort das ndchste Meni
angezeigt.

4.8.11 [EEEE Vorhaltezeit (D-Anteil)
Dieses Untermeni zur Einstellung der PID-Parameter wird nur angezeigt, wenn die
Selbstoptimierung deaktiviert wurde.
(@) Betdtigen Sie die Taste ®, um die Einstellung aufzurufen.
Die erste Stelle des Proportionalbereichs blinkt nun.

Einstellbereich: | (eTENaIE) bis EEEEE] (0.0 bis 399,9 Sekunden) |

@  Stellen Sie mit den Tasten @ und @ den gewiinschten Wert ein und betétigen Sie die
Taste @, um die Einstellung zu speichern. Wenn Sie eine Anderung vorgenommen
haben, erscheint kurz die Meldung Efea, sonst wird sofort das néchste Meni
angezeigt.
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4.8.12 WEMM Zykluszeit (nur wenn Relais- oder Logikausgang installiert)

Wenn der Regler mit einem Relais- oder Logik-Ausgang arbeitet, wird das Ausgangs-
signal als Verhaltnis der Einschalt- zur Ausschaltzeit des Relais ausgegeben. Die
Summe von Ein- und Ausschalt-Zeit ist die Zykluszeit, die in dieser Funktion eingestellt
werden kann. FUr einen stetigen Ausgang steht diese Einstellung nicht zur Verfigung.
Bei Ausgangen mit elektromechanischem Relais sollte die Zykluszeit mindestens
7 Sekunden betragen, darunter ist mit einer deutlich verkiirzten Lebensdauer des Relais
zu rechnen. Fur kirzere Zykluszeiten oder zum Schalten groRerer Lasten (ab 1 A)
sollten Halbleiterrelais oder ein Logikausgang eingesetzt werden.
@) Bettigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen.

Die erste Stelle der Zykluszeit blinkt nun.

Einstellbereich: | I bis EEB Sekunden |

@  Stellen Sie mit den Tasten @ und @ den gewiinschten Wert ein und betétigen Sie die
Taste @, um die Einstellung zu speichern. Wenn Sie eine Anderung vorgenommen
haben, erscheint kurz die Meldung e, sonst wird sofort das ndchste Meni
angezeigt.

4.8.13 [E[ENM Dampfungskonstante

Die Dampfungskonstante ist ein MaR fir das Zeitverhalten des Prozesses, bei
Anderungen des Ausgangswerts, die wahrend der Selbstoptimierung vom Regler
vorgenommen wurden. Ublicherweise wird dieser Wert auf das Verhaltnis von D zu |
gesetzt. Eine kleinere Dampfungskonstante fiihrt zu schnellerem Ansprechverhalten,
eine groRerer Wert verlangsamt das Ansprechverhalten.

@) Bettigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen.

Die aktuelle Démpfungskonstante wird nun blinkend angezeigt.

@) Stellen Sie mit der Taste @ eine Konstante zwischen 0 und 7 ein und betdtigen Sie die
Taste @, um die Einstellung zu speichern. Wenn Sie eine Anderung vorgenommen
haben, erscheint kurz die Meldung Eleatel, sonst wird sofort das néchste Meni
angezeigt.

4.8.14 EIHEE Totbereich (nur 2-Punktregelung)

Der Totbereich kann nur eingestellt werden, wenn als Regelart 2-Punktregler eingestellt
wurde. Er wird in der Einheit des MeRbereichs angegeben und bezieht sich auf beide
Seiten des Sollwerts. Der Totbereich gibt den Betrag an, um den der Istwert vom Soll-
wert abweichen muf3, bevor sich der Regelausgang andert.

®  Befdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen.

Die erste Stelle des Totbereichs blinkt nun.

@  Stellen Sie mit den Tasten @ und @ den gewiinschten Wert ein und betétigen Sie die
Taste @, um die Einstellung zu speichern. Wenn Sie eine Anderung vorgenommen
haben, erscheint kurz die Meldung Elalla], sonst wird sofort das ndchste Meni
angezeigt.
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4.9 [MHEE Regelparameter fiir Ausgang 2

Dieses Meni fal3t alle Funktionen zusammen, die sich auf Regelausgang 2 beziehen.

ANMERKUNG

iLD-Regler sind mit zwei Ausgangen ausgestattet, die konfiguriert werden
kénnen wie aus der folgenden Ubersicht ersichtlich.

Ausgang 1 Ausgang 2

[
Uk 2
Uk 2

¢ Ausgang 2 kann als Alarm- oder als Regelausgang konfiguriert werden.

¢ Wenn Sie Ausgang 2 als Alarmausgang konfigurieren, steht der Ausgang
nicht mehr fur Regelaufgaben zur Verfiigung.
Das Ment [MEE zur Einstellung des Regelausgangs 2 wird damit
automatisch auf EJEI=IN gesetzt und die Regelparameter bleiben gesperrt.

e Wenn Sie Ausgang 2 als Regelausgang konfigurieren wollen, missen Sie
erst Alarm 2 abschalten.
Das Menii ¥ zur Einstellung des Regelausgangs 2 wird damit
automatisch freigegeben und die Regelparameter werden angezeigt.

o Menu [FIME wird in Abschnitt 4.6 beschrieben.

¢ Regelausgang 2 verfligt im wesentlichen Uber die gleiche Parameter-
ausstattung wie Regelausgang 1. Dabei werden einige Parameter (wie
z. B. die Vorhalte- oder Nachstellzeit) aus der Einstellung fir den
Regelausgang 1 Gbernommen und kénnen hier nicht separat eingestellt
werden.

Zur Einstellung der Regelparameter fur Ausgang 2 rufen Sie das Menu aus dem
Konfigurationsment auf wie in Abschnitt 4.1 beschrieben.

Betatigen Sie die Taste @. Wenn nun EEI=IN angezeigt wird, missen Sie erst Alarm 2
abschalten (s. Abschnitt 4.6). Wenn Alarm 2 bereits abgeschaltet ist, erscheint sofort der
erste Regelparameter.
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4.9.1 WM Regelart fiir Ausgang 2

Es kann zwischen 2-Punktregelung und PID-Regelung gewahlt werden.

MMIE Fir die 2-Punktregelung muR neben der Regeltatigkeit lediglich
der Totbereich eingestellt werden (s. Abschnitte 4.9.2 und
4.9.6).

GHE  Firdie PID-Regelung muf neben der Regeltatigkeit eine
automatische oder manuelle Einstellung der PID-Parameter
erfolgen (s. Abschnitt 4.9.3 und 4.9.4).

®  Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen.
Die aktuelle Einstellung der Regelart wird nun blinkend angezeigt.

@  Wahlen Sie mit der Taste @ die Einstellung [GlITE fir die PID-Regelung oder NG
for die 2-Punkiregelung und betétigen Sie die Taste @. Wenn Sie die Einstellung
geandert haben, erscheint nach Betétigung der Taste @ kurz die Meldung Elale,

sonst wird sofort das ndchste Untermeni angezeigt.

4.9.2 FEE Regeltatigkeit

Diese Einstellung legt fest, ob der Regler fur Heiz- oder Kuhlapplikationen eingesetzt
wird. Die Bezeichnungen direkte und umgekehrte Wirkung beziehen sich auf den
Istwert.

ELIME Bei direkter Wirkung gilt, dak das Ausgangssignal gréRer wird,
wenn der Istwert groer ist als der Sollwert, d.h. der Prozel3
wird gekuhlt. Daher wird diese Betriebsart bei Temperatur-
applikationen auch als Kiihlen bezeichnet.

Bei der umgekehrten Wirkung gilt, daR der Ausgangswert
groRer wird, wenn der Istwert kleiner als ist als der Sollwert.
Folglich wird diese Betriebsart bei Temperaturapplikationen als
Heizen bezeichnet.

®  Befdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen.
Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend angezeigt.

@  Wahlen Sie mit der Taste @ die Einstellung [EIMA fir die direkte oder [l fur
umgekehrte Wirkung und betatigen Sie die Taste @. Wenn Sie die Einstellung
gedndert haben, erscheint nach Betatigung der Taste @ kurz die Meldung Elale,
sonst wird sofort das ndchste Untermeni angezeigt. Je nach Regelart ist dies bei PID-
Regelung die Einstellung des Proportionalbereichs (automatisch oder manuell), bei
der 2-Punktregelung der Totbereich.

iLD - Regler 53



Konfiguration

4.9.3 [FEE Automatische Einstellung des Proportionalbereichs (nur PID)

Dieser Parameter legt fest, ob der Proportionalbereich fir Regelausgang 2 automatisch

oder manuell eingestellt werden soll.

Bei der automatischen Einstellung wird der Proportionalbereich vom Regelausgang 1

Ubernommen. Nachstell- und Vorhaltezeiten werden unabhangig von dieser Einstellung

immer von Regelausgang 1 tilbernommen.

®  Befdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen.

Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend angezeigt.

@  Wahlen Sie mit der Taste @ zwischen [SNEM fir automatische Einstellung und
EEEH fir manuelle Einstellung und betédtigen Sie die Taste @. Wenn Sie die
Einstellung gedndert haben, erscheint nach Betétigung der Taste @ kurz die
Meldung ET=aa], sonst wird sofort das néchste Untermenii angezeigt. Dies ist bei
automatischer Einstellung die Zykluszeit, bei manueller Einstellung das Untermenii
fur die Eingabe des Proportionalbereichs.

4.9.4 FIEE Manuelle Einstellung des Proportionalbereich (nur PID)

Das Untermeni zur manuellen Eingabe des Proportionalbereichs wird nur angezeigt,

wenn die automatische Einstellung deaktiviert wurde.

®  Betdtigen Sie die Taste @), um die Einstellung aufzurufen.

Die erste Stelle des Proportionalbereichs blinkt nun.

@  Stellen Sie mit den Tasten @ und @ den gewiinschten Wert ein und betdtigen Sie die
Taste @, um die Einstellung zu speichern. Wenn Sie eine Anderung vorgenommen
haben, erscheint kurz die Meldung Elaatal, sonst wird sofort das ndchste Meni
angezeigt.

4.9.5 [MEMN zykluszeit (nur wenn Relais- oder Logikausgang installiert)

Wenn der Regler mit einem Relais- oder Logik-Ausgang arbeitet, wird das Ausgangs-
signal als Verhaltnis der Einschalt- zur Ausschaltzeit des Relais ausgegeben. Die
Summe von Ein- und Ausschalt-Zeit ist die Zykluszeit, die in dieser Funktion eingestellt
werden kann. Fur einen stetigen Ausgang steht diese Einstellung nicht zur Verfigung.
Bei Ausgangen mit elektromechanischem Relais sollte die Zykluszeit mindestens
7 Sekunden betragen, darunter ist mit einer deutlich verkiirzten Lebensdauer des Relais
zu rechnen. Fur kirzere Zykluszeiten oder zum Schalten groRRerer Lasten (ab 1 A)
sollten Halbleiterrelais oder ein Logikausgang eingesetzt werden.

Einstellbereich: | I bis EER Sekunden |

(@) Betdtigen Sie die Taste ®, um die Einstellung aufzurufen.
Die erste Stelle der Zykluszeit blinkt nun.

@  Stellen Sie mit den Tasten @ und @ den gewiinschten Wert ein und betétigen Sie die
Taste @, um die Einstellung zu speichern. Wenn Sie eine Anderung vorgenommen
haben, erscheint kurz die Meldung Efea, sonst wird sofort das néchste Meni
angezeigt.
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4.9.6 EIHEE Totbereich (nur 2-Punktregelung)

Der Totbereich kann nur eingestellt werden, wenn als Regelart 2-Punktregler eingestellt
wurde. Er wird in der Einheit des MeRbereichs angegeben und bezieht sich auf beide
Seiten des Sollwerts. Der Totbereich gibt den Betrag an, um den der Istwert vom Soll-
wert abweichen mufl3, bevor sich der Regelausgang &ndert.

®  Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen.
Die erste Stelle des Totbereichs blinkt nun.

@ Stellen Sie mit den Tasten @ und @ den gewiinschten Wert ein und betétigen Sie die
Taste @, um die Einstellung zu speichern. Wenn Sie eine Anderung vorgenommen
haben, erscheint kurz die Meldung Elaala, sonst wird sofort das néachste Menii
angezeigt.

4.10 CEHE Rampenfunktion

Die iLD-Familie verflgt Gber eine Rampenfunktion mit je einem Rampen- und einem
Haltesegment. Das Rampensegment fuihrt den Istwert Uiber die eingestellte Rampenzeit
auf den Sollwert, wahrend das Haltesegment fiir die eingestellte Haltezeit eine
Regelung nach dem Sollwert vornimmt. Nach Ablauf der Haltezeit wird der Ausgang
abgeschaltet. Die Rampenzeit muf3 auf mindestens das Doppelte der Zeit eingestellt
werden, die erforderlich ist, um den Istwert bei einem Ausgangswert von 100% auf den
Sollwert zu bringen.

Die Rampen- und Haltezeit wird in Format HH:MM eingestellt. Der Einstellbereich
betragt 00:00 bis 99:59 Stunden:Minuten.

¢ Wenn die Rampenfunktion aktiviert ist, wird sie nach jedem Reset
ausgefiihrt. Zu Beginn des Rampensegments wird der Sollwert auf den
Istwert plus 1°C gesetzt und schrittweise erhoht, bis der urspriinglich
eingestellte Sollwert erreicht ist. Dabei blinkt die erste Stelle des Sollwerts.

¢ Um die Rampenfunktion aktivieren zu kénnen, missen eventuell konfi-
gurierte Alarme oder Analogausgéange abgeschaltet (auf [ElEr=l gesetzt)
werden.

e« Wahrend die Rampenfunktion ausgefiihrt wird, erfolgt keine Alarmiber-
wachung oder -ausgabe.

e Beachten Sie, dal? Haltesegmente automatisch deaktiviert sein kénnen,
wenn die Ausgangsbegrenzung aktiviert wurde (s. Abschnitt 4.8.2).

ACHTUNG

Nehmen Sie keine Anderungen an der Einstellung vor, wahrend ein Rampen-
oder Haltesegment ausgefiihrt wird. Wenn Anderungen erforderlich sind,
schalten Sie die Rampenfunktion zuvor ab.
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Zur Einstellung der Rampenfunktion rufen Sie das Menl aus dem Konfigurationsmeni
auf wie in Abschnitt 4.1 beschrieben.

Betatigen Sie die Taste @. Wenn nun EEEM angezeigt wird, missen Sie erst die
Alarme abschalten (s. Abschnitt 4.6). Wenn die Alarme abgeschaltet sind, wird blinkend
angezeigt, ob die Rampenfunktionen aktiviert oder abgeschaltet ist.

4.10.1 Rampensegment Ein/Aus

(@) Waéhlen Sie mit der Taste @ zwischen (Aktivieren) und [EEEI=M (Abschalten)
und betétigen Sie die Taste @. Wenn Sie die Einstellung ge@ndert haben, erscheint
nach Betdtigung der Taste @ kurz die Meldung El=ala], sonst wird sofort das
n&chste Meni angezeigt.

Dies ist bei aktivierter Rampenfunktion das Untermeni fir die Aktivierung des
Haltesegments, bei abgeschalteter Rampenfunktion das Meni fir die PaBBwort-
Einstellung.

4.10.2 Haltesegment Ein/Aus

Dieses Unterment wird nur angezeigt, wenn das Rampensegment aktiviert wurde.

(@) Waéhlen Sie mit der Taste @ zwischen (Aktivieren) und [EEIaM (Abschalten)
und betdtigen Sie die Taste @. Wenn Sie die Einstellung ge@ndert haben, erscheint
nach Betdtigung der Taste @ kurz die Meldung Elela, sonst wird sofort der
n&chste Menipunkt angezeigt.

4.10.3 EEIE Rampenzeit
Dieses Untermen( wird nur angezeigt, wenn das Rampensegment aktiviert wurde.
Einstellbereich: | (RN bis EEBE] Stunden:Minuten |

®  Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen. Die erste Stelle der
Rampenzeit blinkt nun. Stellen Sie mit den Tasten @) und €@ den gewiinschten Wert ein
und betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung zu speichern. Wenn Sie eine
Anderung vorgenommen haben, erscheint kurz die Meldung Eleate, sonst wird sofort
der néchste Menipunkt angezeigt.

4.10.4 EMER Haltezeit
Dieses Untermen wird nur angezeigt, wenn das Rampensegment aktiviert wurde.

Einstellbereich: | [N bis EER¥E Stunden:Minuten |

®  Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen. Die erste Stelle der Haltezeit
blinkt nun. Stellen Sie mit den Tasten @ und @ den gewiinschten Wert ein und
betatigen Sie die Taste @, um die Einstellung zu speichern. Wenn Sie eine Anderung
vorgenommen haben, erscheint kurz die Meldung El=e).
Die Einstellung der Rampenfunktion ist damit abgeschlossen.
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4.11 lE  PaRwort-Einstellung

Dieses Menu dient zur Einstellung, welche Funktionsbereiche durch das PafRwort
geschutzt werden. Weiterhin wird hier auch das PaRwort festgelegt.

Das Instrument kann in zwei Ebenen vor unbefugten oder versehentlichen Anderungen
geschitzt werden. Ebene 1 schitzt alles auBer dem Normalbetrieb und dessen
Bedienfunktionen. Ebene 2 schitzt lediglich die Konfiguration, wéahrend die Sollwerte
ohne Eingabe des PalRworts gedndert werden kdnnen.

Ebene1:| T -
Ebene 2: | (N - "EEM und TN - (AW |

1
NI

Zur Einstellung rufen Sie das PalRwort-Meni aus dem Konfigurationsmenl auf wie in
Abschnitt 4.1 beschrieben. Betétigen Sie die Taste (<}

Wenn der PaBBwortschutz bereits aktiviert ist, missen Sie zundchst das PaBwort
eingeben wie in Abschnitt 3.4 beschrieben. Wenn das PaBwort nicht korrekt
eingegeben wird, kehrt das Instrument nach Anzeige einer Fehlermeldung (i)
zur normalen Betriebsanzeige zuriick. Wenn der PafBwortschutz nicht aktiviert ist,
wird sofort das Untermeni zur Anderung des PaBworts angezeigt.

MEME PaRwort andern

®  Betdtigen Sie die Taste @ erneut, um die Einstellung aufzurufen. Die erste Stelle des
PaBworts blinkt nun.

@) Stellen Sie mit den Tasten @ und @ alle vier Stellen des PaBworts ein und betétigen
Sie die Taste @, um die Einstellung zu speichern. Wenn Sie die Einstellung gedndert
haben, erscheint nach Betatigung der Taste @ kurz die Meldung ET=ad), sonst wird
sofort das Untermeni fir den Ebene 1 Schutz angezeigt.

(@FMA Ebene 1: Schutz aller Parametereinstellungen

Wenn dieser Schutz aktiviert ist, wird der Bediener zur Eingabe des Palworts
aufgefordert, bevor die Parametereinstellung aufgerufen werden kann.

©) Betdtigen Sie die Taste ®, um die Einstellung aufzurufen. Die aktuelle Einstellung
wird nun blinkend angezeigt.
Um die Parametereinstellung vor unbefugtem Zugang zu sperren, betétigen Sie die
Taste @), bis HFEM angezeigt wird. Um die Parametereinstellung freizugeben,
wiahlen Sie EJET=l. Betatigen Sie die anschlieBend die Taste &@.
Wenn Sie die Einstellung ged@ndert haben, erscheint nach Betétigung der Taste @
kurz die Meldung EI=kla], sonst wird sofort das Untermeni for den Ebene 2 Schutz

angezeigt.
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EIZME Ebene 2: Schutz des Konfigurationsment

Wenn dieser Schutz aktiviert ist, wird der Bediener zur Eingabe des Palworts

aufgefordert, bevor das Konfigurationsmeni aufgerufen werden kann.

Das Konfigurationsmenu kann nur gesperrt werden, wenn der Schutz fur die gesamte

Parametereinstellung abgeschaltet ist.

) Betatigen Sie die Taste ®, um die Einstellung aufzurufen. Die aktuelle Einstellung
wird nun blinkend angezeigt.
Um das Konfigurationsmeni vor unbefugtem Zugang zu sperren, betétigen Sie die
Taste @), bis angezeigt wird. Um das Konfigurationsmeni freizugeben,
wahlen Sie EJETaM. Betatigen Sie die anschlieBend die Taste &@.
Wenn Sie die Einstellung geéndert haben, erscheint nach Betétigung der Taste @
kurz die Meldung EISEME, sonst wird sofort das Meni zur Einstellung der
Schnittstellenfunktionen angezeigt.

4.12 WEEHE Schnittstellenfunktionen

In diesem Meni konnen verschiedene Funktionsbereiche der Schnittstelle und der
Kommunikation mit einem Computer eingestellt werden. Die Schnittstellenparameter
sind in verschiedene Gruppen unterteilt und verfigen jeweils Uber eigene Untermends.
- [MEEN Ubertragungsparameter

Busformat

Datenformat

Geratenummer (nur RS485)
il Ausgabeintervall
In den folgenden Abschnitten wird die Einstellung der Schnittstellenparameter be-

schrieben. Eine Beschreibung der Befehle zur Ansteuerung des Instruments entnehmen
Sie bitte der separaten Anleitung zur Schnittstelle.

Zur Einstellung des Kommunikationsfunktionen rufen Sie das Ment [EHE aus dem
Konfigurationsmenti auf wie in Abschnitt 4.1 beschrieben. Nach Betatigung der Taste @
wird das Untermenti firr die Ubertragungsparameter angezeigt.

4.12.1 Ubertragungsparameter

In dieser Gruppe werden die Ubertragungsparameter (Baudrate, Paritéat, Datenbits und
Stopbits) fur die Kommunikation mit dem Computer oder anderen Geraten eingestellt.
Achten Sie darauf, daf3 die Einstellungen am Instrument und am PC gleich sein missen.

Betatigen Sie die Taste @, um den ersten Parameter der Gruppe aufzurufen.
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[ BAUD || EBEM el W=D, EE, SN, EI und

Baudrate

Betdtigen Sie die Taste @ erneut. Die aktuelle Einstellung der Baudrate wird nun
blinkend angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @ die gewiinschte Ubertragungsrate
und betdtigen Sie die Taste @. Daraufhin erscheint kurz die Meldung Elale,
anschlieBend wird der néchste Menipunkt angezeigt.

| PREY || M W und BN |

Paritéat

Betatigen Sie die Taste @ erneut. Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend
angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @ die gewiinschte Einstellung und betdtigen
Sie die Taste @. Daraufhin erscheint kurz die Meldung Ef=aaa), anschlieBend wird

der néchste Menipunkt angezeigt.

[ dAcA || WMEEEund EEEE |

Datenbits
Betdtigen Sie die Taste @ erneut. Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend

angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @ die gewiinschte Einstellung und betétigen
Sie die Taste @. Darauthin erscheint kurz die Meldung El=la, anschlieBend wird

der néchste Menipunkt angezeigt.

| Se0P || PN und PN |

Stopbits

Betdtigen Sie die Taste @ erneut. Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend
angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @ die gewinschte Einstellung und betdtigen
Sie die Taste @. Daraufhin erscheint kurz die Meldung El=ta, anschlieBend wird
der nachste Menipunkt angezeigt.

4.12.2 EWENE Busformat

In dieser Gruppe sind alle Parameter zusammengefal3t, die festlegen, wie die Daten
Ubertragen werden, z. B. mit welchem Trennzeichen die Daten versehen werden sollen.

Betatigen Sie die Taste @, um den ersten Parameter der Gruppe aufzurufen.

@

| Mous || WA und BETES |

Modbus-Protokoll

Die iLD-Familie unterstitzt das Modbus-Protokoll zur Kommunikation mit anderen
Instrumenten. Dabei missen die Ubertragungsparameter wie folgt eingestellt sein:
Keine Parit&t, 8 Datenbits, 1 Stopbit.

Betdtigen Sie die Taste @ erneut. Die aktuelle Einstellung fir das Modbus-Protokoll
wird nun blinkend angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @ die gewinschte
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Einstellung und betétigen Sie die Taste @. Daraufhin erscheint kurz die Meldung
B, anschlieBend wird der nachste Menipunkt angezeigt.

[CF | [ R uno MR |

Line Feed

Woibhlen Sie YES, wenn Ausgaben des Reglers mit einem Line Feed (LF, OAh) abges-
chlossen werden sollen, oder NO, wenn kein LF gesendet werden soll.

Betdtigen Sie die Taste @ ereut. Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend
angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @ die gewinschte Einstellung und betatigen
Sie die Taste @. Daraufhin erscheint kurz die Meldung El=ts, anschlieBend wird

der ndchste Menipunkt angezeigt.

| ECHO || MMM und B |

Echo

Wahlen Sie YES, wenn der Regler alle empfangenen Befehle an den Rechner
zuriickiibertragen soll, oder NO, wenn keine Rickiibertragung erfolgen soll. Die
Einstellung YES ist z. B. sinnvoll, um zu kontrollieren, daf die Ubertragung einwand-
frei verlauft.

Betdtigen Sie die Taste @ ereut. Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend
angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @ die gewinschte Einstellung und betatigen
Sie die Taste @. Daraufhin erscheint kurz die Meldung El=t, anschlieBend wird

der nachste Menipunkt angezeigt.

| Send || EEEEund BEER |

Schnittstellenstandard

iLD-Schnittstellen kénnen zwischen RS232 und RS485 umgeschaltet werden. Stellen
Sie die Schnittstelle entsprechend lhrer Systemkonfiguration ein.

Betdtigen Sie die Taste @ ereut. Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend
angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @ die gewinschte Einstellung und betatigen
Sie die Taste @. Daraufhin erscheint kurz die Meldung [El=ia, anschlieBend wird

der néchste Menipunkt angezeigt.

| MOJE || =M und IR |
Ausgabemodus

Dieser Parameter legt fest, ob der Regler Daten nur auf Anforderung (CMD) oder
kontinuierlich (CONT) ausgeben soll.

Betdtigen Sie die Taste @ ereut. Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend
angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @ die gewinschte Einstellung und betatigen
Sie die Taste @. Daraufhin erscheint kurz die Meldung El=aa, anschlieBend wird

der néchste Menipunkt angezeigt.
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®

[ SEPR ][ WOEM und FINIE |
Trennzeichen
Woébhlen Sie, ob die im Datenformat-Untermeni ausgewdhlten Daten durch ein

Leerzeichen (SPCE, 20h) oder durch ein Carriage Return (CR, ODh) getrennt werden
sollen.

Betdtigen Sie die Taste @ erneut. Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend
angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @ die gewinschte Einstellung und betatigen
Sie die Taste @. Daraufhin erscheint kurz die Meldung [l anschlieBend wird

der néchste Menipunkt angezeigt.

4.12.3 EEEIE Datenformat

Zur Datenabfrage steht ein Befehl zur Verfligung, der vom Regler eine Zeichenkette mit
konfigurierbarem Inhalt anfordert. Die Einstellung des Datenformats legt fest, welche
Parameter Bestandteil dieses Strings sein sollen. Diese Einstellungen beziehen sich auf
die kontinuierliche Datenausgabe. Nahere Informationen entnehmen Sie bitte der
separaten Schnittstellen-Anleitung zur iLD-Familie.

Betatigen Sie die Taste @, um den ersten Parameter der Gruppe aufzurufen.

@

| SeA: || AR und RS |

Alarm-Statusinformationen

Diese Einstellung legt fest, ob der Regler Informationen zum Alarmstatus ausgeben
soll.

Betdtigen Sie die Taste @ erneut. Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend
angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @ die gewinschte Einstellung und betatigen
Sie die Taste @. Daraufhin erscheint kurz die Meldung I, anschlieBend wird

der néchste Menipunkt angezeigt.

| RonG || WA und BEIES |

MelRwert

Diese Einstellung legt fest, ob der Regler den aktuellen MeBwert ausgeben soll.
Betdtigen Sie die Taste @ erneut. Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend
angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @ die gewinschte Einstellung und betatigen
Sie die Taste @. Daraufhin erscheint kurz die Meldung I, anschlieBend wird

der néchste Menipunkt angezeigt.

[ PEAR | [ POEM und RETEH |

Maximum
Waébhlen Sie YES, wenn der Regler bei der Ausgabe von Mef3daten auch den Max.-
Wert ibertragen soll.
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Betdtigen Sie die Taste @ ereut. Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend
angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @ die gewinschte Einstellung und betatigen
Sie die Taste @. Daraufhin erscheint kurz die Meldung El=ia, anschlieBend wird

der néchste Menipunkt angezeigt.
| ~ALY || MEEE und BETES |
Minimum

Waéhlen Sie YES, wenn der Regler bei der Ausgabe von Mef3daten auch den Min.-
Wert ibertragen soll.

Betdtigen Sie die Taste @ ereut. Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend
angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @ die gewinschte Einstellung und betatigen
Sie die Taste @. Daraufhin erscheint kurz die Meldung [El=ia, anschlieBend wird

der néchste Menipunkt angezeigt.

| uwie || WA und BETES |

Temperatureinheit
Waéhlen Sie YES, wenn der Regler bei der Ausgabe von Mef3daten auch die Einheit
tbertragen soll.

Betdtigen Sie die Taste @ ereut. Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend
angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @ die gewinschte Einstellung und betatigen
Sie die Taste @. Daraufhin erscheint kurz die Meldung El=ka, anschlieBend wird

der néchste Menipunkt angezeigt.

4.12.4 EEEE Gerateadresse

Diese Einstellung ist nur verfugbar, wenn als Schnittstellen-Standard RS485 eingestellt
wurde. Der Parameter dient zur Einstellung einer Geratenummer, unter der der Regler
angesprochen wird.

Q)

Einstellbereich: | (W) bis WHEE] |

Betdtigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen.

Die erste Stelle der Geréteadresse blinkt nun.

Stellen Sie mit den Tasten @) und € die gewiinschte Adresse ein und betatigen Sie die
Taste @, um die Einstellung zu speichern. Wenn Sie die Einstellung ged@ndert haben,
erscheint nach Betétigung der Taste @ kurz die Meldung El=e), sonst wird sofort
das Meni zur Einstellung des Ausgabeintervalls angezeigt.
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4.12.5 EEEE Ausgabeintervall
Grundeinstellung: | s

Der Regler ist in der Lage, Daten in regelméaRigen Abstdnden an einen ange-
schlossenen Rechner zu Ubertragen. Das Ausgabeintervall gibt in Sekunden an, in
welchem Zeitraum die Daten ausgegeben werden.

@) Bettigen Sie die Taste @, um die Einstellung aufzurufen.
Die erste Stelle des Ausgabeintervalls blinkt nun.

@) Stellen Sie mit den Tasten @ und €@ das gewiinschte Intervall ein und betétigen Sie
die Taste @, um die Einstellung zu speichern. Wenn Sie die Einstellung gedndert
haben, erscheint nach Betatigung der Taste @ kurz die Meldung Elaale, sonst wird
sofort das Meni zur Einstellung der Display-Farben angezeigt.

4.10 W¥ME Einstellung der Display-Farben

In diesem Meni werden die Farben fur die Anzeige programmiert. Die Einstellung
erfolgt in drei Schritten, bei denen die Farbe fir den normalen Betrieb (ohne Alarme)
sowie bei Vorliegen der Alarme 1 und 2 definiert werden. Um eine statische Anzeige
(ohne Farbwechsel) zu erhalten, stellen Sie fur alle drei Betriebszustande die gleiche

Farbe ein.
ANMERKUNG

Bei Modellen mit zweizeiligem Display bezieht sich die folgende Einstellung
nur auf die obere Zeile. Die untere Zeile wird Uber einen Jumper auf die
Anzeige in rot oder griin eingestellt (s. Abschnitt 2.5).

Zur Einstellung der Display-Farben rufen Sie das Menlu aus dem Konfigurationsmeni
auf wie in Abschnitt 4.1 beschrieben.

Betatigen Sie die Taste @, um die Einstellung der Farbe im normalen Betrieb aufzurufen.

® | NELR || WS gron, (EIEE rot und EREH gelb |

Farbe im normalen Betrieb

Betdtigen Sie die Taste @ erneut. Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend
angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @ die gewiinschte Farbe und bestdtigen Sie
die Auswahl mit der Taste @. Daraufhin erscheint kurz die Meldung E=lga)
anschlieBend wird der néchste Menipunkt angezeigt.

® | ICLR | | N griin, rot und FIHELH gelb |

Farbe bei Alarm 1
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Konfiguration

Betdtigen Sie die Taste @ ereut. Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend
angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @ die gewinschte Farbe und bestatigen Sie
die Auswahl mit der Taste @. Daraufhin erscheint kurz die Meldung SR

anschlieBend wird der néchste Menipunkt angezeigt.

| 2CLR || [ grin, [ rot und
Farbe bei Alarm 2
Betdtigen Sie die Taste @ ereut. Die aktuelle Einstellung wird nun blinkend

angezeigt. Wahlen Sie mit der Taste @ die gewinschte Farbe und bestdtigen Sie
die Auswahl mit der Taste @. Darauthin erscheint kurz die Meldung Elae.

AbschlieRend erscheint die Anzeige [JlI}. Das Instrument verlasst nun die Parameter-
einstellung und kehrt zum Normalbetrieb zuriick.
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Technische Daten

Abschnitt 5 —Technische Daten

Genauigkeit:

Auflésung:
Temperaturstabilitat:

NMRR:

CMRR:
A/D-Wandler:
MeRrate:
Digitaler Filter:
Display:

Aufwarmzeit zum Erreichen

der spezi. Genauigkeit:

Eingang
Eingangsarten:

Thermoelementtypen:

Max. Zuleitungswiderstand

(Thermoelemente):

Widerstandsthermometer:

Spannungseingang:
Eingangsimpedanz:
Stromeingang:
Konfiguration:
Polaritat:
Ansprechzeit:

Position Dezimalpunkt:

Einstellbereich Sollwert:

Einstellbereich Spanne:
Einstellbereich Offset:

Temperaturen: £0,5°C

Prozel3signale: 0,03% d. Anzeige
Temperaturen: 1°/0,1°, ProzeR3signale: 10 pVvV
Thermoelement (bei 25°C):

0,05°C/°C Kaltstellenkompensation

Pt100: 0,04°C/°C

Prozef3: 50 ppm/°C

60 dB

120 dB

Dual-Slope-Technik

3 Messungen/Sekunde

Zuschaltbar

Einzeilige, 4-stellige, 7-Segment-LED,
Ziffernhdhe 57,2 mm; rot, griin oder gelb;
wahlweise fest oder in Abhéngigkeit vom MeRwert
programmierbar.

60 Minuten

Thermoelemente, Pt100, Pt500, Pt1000, Spannungen
und Strome
JKTERSBCN,L

100 Ohm max.

Pt100/500/1000 Ohm, 2-, 3- oder 4-Drahtanschluf3;
DIN oder NIST

0-100 mV, 0-1V, 0-10V DC

10 MOhm fiir 100 mV, 1 MOhm fiir 1V und 10 V
0—-20 mA (Last: 5 Ohm)

einseitig geerdet

Unipolar

0,7 Sekunden flir 99,9%

Temperaturen: keiner oder 0.1

Prozel3signale: keiner, 0.1, 0.01 oder 0.001
—1999 his +9999

0,001 bis 9999

—1999 his +9999
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Technische Daten

Regelung

Funktion:
Regelarten:

Proportionalbereich:
Vorhaltezeit:
Nachstellzeit:
Zykluszeit:
Dampfungsfaktor:
Haltesegment:
Rampensegment:
Selbstoptimierung:
Brucherkennung:

Regelausgange 1 und 2
Relais:

Ausgang 1:

Ausgang 2:

Halbleiterrelais (nur Ausgang 1):
LOgIk (nur Ausgang 1).
Analogausgang (nur Ausgang 1):

Heizen (indirekt) oder Kiihlen (direkt)

Zeitproportionale analoge Regelung; PID-Regelung mit
manueller Einstellung der Regelparameter oder Selbst-
optimierung, PI, PD und Ein/Aus.

0,5 bis 100% der Spanne; Sollwerte 1 oder 2

0 bis 399,9 Sekunden

0 bis 3999 Sekunden

1 bis 199 Sekunden oder O fiir Ein/Aus.

0000 bis 0008

00:00 bis 99:59 (HH:MM) oder Aus

00:00 bis 99:59 (HH:MM) oder Aus

Uber die Tastatur aktivierbar

Wirkung zum oberen oder unteren Skalenrand
einstellbar

250V AC oder 30V AC, 3 A (Ohmsche Last);
konfigurierbar auf PID, Ein/Aus und
Rampen/Haltesegment

Einpoliger Wechsler, als Ausgang fiir Alarm 1 nutzbar.
Einpoliger Wechsler, als Ausgang fiir Alarm 2 nutzbar.
20-265V AC, 0,05-0,5 A ohmsche Last; Dauerstrom
nicht galvanisch getrennt; 10 V DC, maximal 20 mA
nicht galvanisch getrennt, proportional 0-10 V DC oder
0-20 mA; 500 Ohm max.

Netzwerk und Kommunikation (Optionen -C24 und -C4El)

Ethernet:
Unterstlitzte Protokolle:
Serielle Schnittstelle:

RS485:
Anschlisse:

Entspricht dem IEEE 802.3 Standard, 10Base-T
TCP/IP, ARP, HTTP GET

RS232 oder RS485, umschaltbar;

Ubertragungsrate 300 bis 19200 Baud,;

fur die Konfiguration aller Parameter sowie zur Ausgabe
von angezeigtem MeRwert, tatsdchlichem Mel3wert,
Alarmstatus, Min/Max-Wert sowie Status.
Gerateadresse von 0 bis 199

Schraubklemmen

Alarm 1 und 2 (Display-Farbe programmierbar)

Ausgang:
Arbeitsweise:

Wie Regelausgéange 1 und 2.

Hi/Lo-Alarm, mit oder ohne Haltefunktion, Offner oder
SchlielRer sowie Absolut- oder Abweichungsalarm tber
Tastatur und Schnittstelle einstellbar.
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Technische Daten

Aufnehmerversorgung

Durchschlagsfestigkeit

24V DC, 25 mA (entféllt, wenn eine Schnittstellen-
Option installiert wurde)

Zwischen den Netz- und Eingangs- oder Ausgangsklemmen:

Zwischen den Eingangen:
Zulassungen:

Allgemeines
Versorgungsspannung:
Umgebungsbedingungen:
Installationskategorie:
Gerateklasse:
Verunreinigungsgrad:
Schutzklasse:

Abmessungen (Hx B xT):

Tafelausschnitt (H x B):
Gewicht:

2500V AC fir 1 Minute

500V AC fir 1 Minute

UL, C-UL und CE-Zeichen nach EN50081-1 und
EN50082-2

100-240V AC £10%, 50—60 Hz, 22,5 W

0 bis 40°C, 90% r. F., nicht kondensierend

I nach EN61010-1

Il nach EN61010-1

2 nach EN61010-1

NEMA-4x (IP65) frontseitig

4-stellig, 57 mm Ziffernhdhe : 137 x 289 x 73 mm
4-stellig, 57 mm Ziffernhéhe : 116,8 x 279,4 mm
1360 g
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Technische Daten

Melsignaleingange

Thermoelemente MeRbereich Genauigkeit
J | Eisen-Konstantan (IEC 584) -210 bis 760°C 0,4°C
. . -270 bis -160°C 1,0°C
K | NickelChrom-Nickel (IEC 584) -160 bis 1372°C 0.4°C
-270 bis -190°C 1,0°C
T | Kupfer-Konstantan (IEC 584) 190 bis  400°C 0.4°C
. -270 bis -220°C 1,0°C
E | NickelChrom-Konstantan (IEC 584) 2290 bis 1000°C 0.4°C
-50 bis  40°C 1,0°C
B, ,
R | Pt13%Rh-Pt (IEC 584) 40 bis 1788°C 0.5°C
-50 bis 100°C 1,0°C
0B h. ,
S | Pt10%Rh-Pt (IEC 584) 100 bis 1768°C 0.5°C
100 bis 640°C 1,0°C
0, - 0 - !
B | 30%Rh-Pt6%Rh-Pt (IEC 584) 640 bis 1820°C 0.5°C
C | 5%Re-W26%Re-W 0 bis 2354°C 0,4°C
. . -250 bis -100°C 1,0°C
N | Nicrosil-Nisil (IEC 584) -100 bis 1300°C 0.4°C
L | Eisen-Konstantan (DIN 43710) -200 bis  900°C 0,4°C
Widerstandsthermometer MeRbereich Genauigkeit
Pt, IEC 751, 100, 500, 1000 Ohm -200 bis 900°C 0,4°C
Pt, NIST, 100, 500, 1000 Ohm -200 bis 850°C 0,4°C
ProzelRsignale Mefbereich Genauigkeit
0 bis 100 mV 0,03% d. Anzeige
Spannung Obis1V 0,03% d. Anzeige
0 bis10Vv DC 0,03% d. Anzeige
0 bis 20 mA 0,03% d. Anzeige
Strom . .
4 bis 20 mA 0,03% d. Anzeige
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Technische Daten

Grundeinstellungen

Anzeige im Display Parameter Grundeinstellung
SP | o000 Sollwert 1 000.0
5P 0000 Sollwert 2 000.0
[ INPE] A X Eingangsart und MeRbereich Thermoelement Typ K
Anzeigenkonfiguration
JEL] IFFF F « Dezimalpunkt FFEF
= EME [CF] « Temperatureinheit °F
oo0H) « Filterkonstante 0004
GICE/E EEEE Alarm 1 und Alarm 2 AUS
G « Art des Alarmsollwerts Absolutwert
LINL E » Haltefunktion Alarmkontakt folgt Alarmstatus
W R « Arbeitsweise des Relais Relais zieht bei Alarm an
AC R « Alarmart Hi-Alarm
RN EEEA « Entriegelung (nur Alarm 1) AUS
GE N « Sollwert Lo-Alarm -100.0
R EOEE + Sollwert Hi-Alarm 400.0
N ENBL Analogausgang EIN (Schreiberkonfiguration)
'O E] « Signalart Spannungsausgang
R | ooo0! « Skalierung Anfangswert 0000
EE EEEE « Skalierung Endwert 9999
OUE | 00.00) « Ausgangswert 1 00.00 Volt
OUE 10,00 « Ausgangswert 2 10.00 Volt
L OOF) EEEE MeRkreisiiberwachung AUS
EEE EE « Intervall 00:59 (Stunden:Minuten)
CEER  (EE Anzeigenoffset 000.0
5P EEEA Sollwert-Verkniipfung AUS
Regelausgang 1
SELF EEE + Handbetrieb AUS
=L O] 0000 « Untere Ausgangsbegrenzung 00
o~'H | EE]  Obere Ausgangsbegrenzung 99
CREL « Regelart 2-Punkt-Regelung
HCEN S  Regeltatigkeit Umgekehrte Wirkung
G EEE « Selbstoptimierung AUS
Ak | EEE « Anti-Integral AUS
PROF 0200 « Proportionalbereich 020.0
RESE] WNE  Nachstellzeit 0180
RALE] oo00! « Vorhaltezeit 0000
eI o007 « Zykluszeit 0007
dPNG [E] « Dampfungskonstante 0003
EEEE 0200 « Totbereich 020.0
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Technische Daten

Anzeige im Display

Parameter

Grundeinstellung

Rampenfunktion

* Rampensegment
* Haltesegment

* Rampenzeit

* Haltezeit

AUS
AUS
00:00 (Stunden:Minuten)
00:00 (Stunden:Minuten)

PalRwort-Einstellung

¢ Ausgabemodus
¢ Trennzeichen

CH, 1] « PaRwort 0000
F UL L] « Alles sperren AUS
5P Id] « Konfigurationsmenii sperren  AUS
Schnittstellenfunktionen
* Baudrate 9600 bps
¢ Paritat Ungerade
« Datenbits 7 bit
« Stopbits 1 bit
¢ Modbus-Protokoll Nein
¢ Line Feed Nein
¢ Echo Ja
¢ Schnittstellenstandard RS232C

Daten nur auf Anforderung
Leerzeichen (20h)

AR gEEeRegRpIeRgR 052 EAAA

« Alarm-Status Ubertragen Nein
* MelRwert Ubertragen Ja
¢ Maximum Ubertragen Nein
¢ Minimum Ubertragen Nein
* Temp.einheit Ubertragen Nein
¢ Gerateadresse 0001
« Ausgabeintervall 0016
Display-Farben
NLLR * Farbe im Normalbetrieb grin
[ ICLR] « Farbe bei Alarm 1 rot
2 LR « Farbe bei Alarm 2 gelb
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GARANTIEBEDINGUNGEN

OMEGA garantiert, da8 die Gerite frei von Material- und Verarbeitungsfehlern sind. Die Garantiedauer betragt 13 Monate,
gerechnet ab dem Verkaufsdatum. Weiterhin raumt OMEGA eine zusitzliche Kulanzzeit von einem Monat ein, um
Bearbeitungs- und Transportzeiten Rechnung zu tragen und sicherzustellen, daf diese nicht zu Lasten des Anwenders gehen.

Wenn eine Fehlfunktion auftreten sollte, muf das betroffene Instrument zur Uberpriifung an OMEGA eingeschickt werden.
Bitte wenden Sie sich schriftlich oder telefonisch an die Kundendienstabteilung, um eine Riickgabenummer (AR)zu
erhalten. Wenn OMEGA das Instrument bei der Uberpriifung als defekt befindet, wird es kostenlos ausgetauscht oder instandgesetzt.
OMEGA's Garantie erstreckt sich nicht auf Defekte, die auf Handlungen des Kaufers zuriickzufiihren sind. Dies umfafit, jedoch
nicht ausschlieSlich, fehlerhafter Umgang mit dem Instrument, falscher Anschluf$ an andere Gerite, Betrieb auflerhalb der
spezifizierten Grenzen, fehlerhafte Reparatur oder nicht autorisierte Modifikationen. Diese Garantie ist ungiiltig, wenn das
Instrument Anzeichen unbefugter Eingriffe zeigt oder offensichtlich aufgrund einer der folgenden Ursachen beschadigt wurde:
exzessive Korrosion, zu hoher Strom, zu starke Hitze, Feuchtigkeit oder Vibrationen, falsche Spezifikationen, Einsatz in nicht
dem Gerit entsprechenden Applikationen, zweckfremder Einsatz oder andere Betriebsbedingungen, die aufierhalb
OMEGA’s Einfluf liegen. Verschleifiteile sind von dieser Garantie ausgenommen. Hierzu zahlen, jedoch nicht ausschliefilich,
Kontakte, Sicherungen oder Triacs.

OMEGA /NEWPORT ist gerne bereit, Sie im Bezug auf Einsatz- und Verwendungsmoglichkeiten unserer Produkte zu beraten.
OMEGA /NEWPORT iibernimmt jedoch keine Haftung fiir Fehler, Irrtiimer oder Unterlassungen sowie fiir Schiden, die durch
den Einsatz der Gerite entsprechend der von OMEGA /NEWPORT schriftlich oder miindlich erteilten Informationen
entstehen. OMEGA /NEWPORT garantiert ausschlieflich, dafl die von OMEGA /NEWPORT hergestellten Produkte zum Zeitpunkt
des Versandes den Spezifikationen entsprachen und frei von Verarbeitungs- und Materialfehlern sind. Jegliche weitere Garantie,
ob ausdriickliche oder implizit angenommene, einschliefSlich der der Handelsfdhigkeit sowie der Eignung fiir einen
bestimmten Zweck ist ausdriicklich ausgeschlossen. Haftungsbeschrankung: Der Anspruch des Kaufers ist auf den Wert des
betroffenen Produkts/Teiles begrenzt. Ein dariiber hinausgehende Haftung ist ausgeschlossen, unabhéngig davon, ob
diese aus Vertragsbestimmungen, Garantien, Entschiadigung oder anderen Rechtsgriinden hergeleitet werden. Insbesondere
haftet OMEGA nicht fiir Folgeschdden und Folgekosten.

SONDERBEDINGUNGEN: Die von OMEGA /NEWPORT verkauften Produkte sind weder fiir den Einsatz in medizintechnischen
Applikationen noch fiir den Einsatz in kerntechnischen Anlagen ausgelegt. Sollten von OMEGA /NEWPORT verkaufte Produkte
in medizintechnischen Applikationen, in kerntechnischen Einrichtungen, an Menschen oder auf andere Weise miflbrauchlich
oder zweckfremd eingesetzt werden, iibernimmt OMEGA /NEWPORT keinerlei Haftung. Weiterhin verpflichtet sich der Kéufer,
OMEGA /NEWPORT von jeglichen Anspriichen und Forderungen schadlos zu halten, die aus einem derartigen Einsatz der
von OMEGA /NEWPORT verkauften Produkte resultieren.

RUCKGABEN/REPARATUREN

Bitte richten Sie alle Reparaturanforderungen und Anfragen an unsere Kundendienstabteilung. Bitte erfragen Sie vor dem
Riicksenden von Produkten eine Riickgabenummer (AR), um Verzogerungen bei der Abwicklung zu vermeiden. Die
Riickgabenummer muf auflen auf der Verpackung sowie in der entsprechenden Korrespondenz angegeben sein.

Der Kéaufer ist fiir Versandkosten, Fracht und Versicherung sowie eine ausreichende Verpackung verantwortlich, um
Beschadigungen wihrend des Versands zu vermeiden.

Wenn es sich um einen Garantiefall handelt, halten Sie bitte Wenn es sich nicht um einen Garantiefall handelt, teilt
die folgenden Informationen bereit, bevor Sie sich an Thnen OMEGA /NEWPORT gerne die aktuellen Preise
OMEGA /NEWPORT wenden: flir Reparaturen mit. Bitte halten Sie die folgenden
1. Die Auftragsnummer, unter der das Produkt Informationen bereit, bevor Sie sich an OMEGA/ NEWPORT

bestellt wurde. wenden:
2. Modell und Seriennummer des Produkts. 1. Die Auftragsnummer, unter der die Instandsetzung
3. Reparaturanweisungen und/oder bestellt wird.

Fehlerbeschreibung. 2. Modell und Seriennummer des Produkts.

3. Reparaturanweisungen und/oder
Fehlerbeschreibung.

OMEGA /NEWPORT behilt sich technische Anderungen vor. Um Thnen jederzeit den neuesten Stand der Technologie zur
Verfﬁgung stellen zu koénnen, werden technische Verbesserungen auch ohne Modellwechsel implementiert.

OMEGA ist ein eingetragenes Warenzeichen der OMEGA ENGINEERING, INC.

© Copyright OMEGA ENGINEERING, INC. Alle Rechte vorbehalten. Dieses Dokument darf ohne vorherige schriftliche
Zustimmung der OMEGA ENGINEERING, INC weder vollstandig noch teilweise kopiert, reproduziert, tibersetzt oder in
ein elektronisches Medium oder eine maschinenlesbare Form {ibertragen werden.




Fir lhren gesamten Bedarf
der MeB- und Regeltechnik
OMEGA ... lhr Partner

TEMPERATUR

NYNNK

Thermoelement-, Pt100- und Thermistorfiihler, Steckverbinder, Zubehor
Leitungen: fiir Thermoelemente, Pt100 und Thermistoren
Kalibriergeréte und Eispunkt-Referenz

Schreiber, Regler und Anzeiger

Infrarot-Pyrometer

DRUCK UND KRAFT

4
4
4
4

DMS-Aufnehmer

Wagezellen und Druckaufnehmer
Positions- und Wegaufnehmer
Instrumente und Zubehor

DURCHFLUSS UND FULLSTAND

24 Rotameter, MassedurchfluSmesser und DurchfluSrechner
[  Stromungsgeschwindigkeit

[  Turbinendurchflufmesser

[  Summierer und Instrumente fiir Chargenprozesse
pH/LEITFAHIGKEIT

¥  pH-Elektroden, pH-Mefigerite und Zubehor

IZd Tisch- und Laborgerite

4 Regler, Kalibriergerate, Simulatoren und Kalibriergerate
[  Industrielle pH- und Leitfahigkeitsmessung
DATENERFASSUNG

[  Datenerfassungs- und Engineering-Software

¥  Kommunikations-gestiitzte Erfassungssysteme

¥  Steckkarten fiir Apple und IBM-kompatible Computer
¥  Datenlogger

[ Schreiber, Drucker und Plotter

HEIZELEMENTE

24 Heizkabel

[  Heizpatronen und -streifen

[ Eintauchelemente und Heizbdnder

[  Flexible Heizelemente

IZd Laborheizungen

UMWELTMESSTECHNIK

[ Mes- und Regelinstrumentierung

[  Refraktometer

IZd Pumpen & Schlduche

24 Testkits fiir Luft, Boden und Wasser

%4 Industrielle Brauchwasser- und Abwasserbehandlung
¥  Instrumente fiir pH, Leitfdhigkeit und gelosten Sauerstoff

GH162RD / 06.2002
(M3716)



